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RANCANG BANGUN DRONE UAV AIR AND
UNDERWATER

Rancang/Bangun/Jas Hujan KRIMenggunakan
Metode]Ouality/Function/Deployment/Berjenjang,
(Studi/Kasus/KRI|Oswald/Siahaan!—r354]

MOECHAMMAD]SOERYO,
IMayorllaut](PIJINRPA17644/PLIProdilS 1hTeknikiManajemen]industri)

IRancang/Bangun]ReallimelObjectiRecagnition)
Menggunakanllensorflow/danlOpen]Cy/padalAndroid)
IBerbasis|lUav/Aiand/Underwatery

IKapten]lautl(EJJNRER19600/REIR rodilShTeknikIElektro]

IRancang/BangunAigand|UndeWategUAV/Cameral
ILivelStreaming/Monitoring/pada’Android|Elighg
[ContiollerBerbasis/MedialEngineX

JOKOJSULISTYANTO,
IKapten]llaut](EJJNRPE19602/PEYP odilS 1kTeknik{Elektronika]

implementasi/Sistem]Kestabilan]PadalAirjand]
Underwaten/Dronel]MenggunakanlKontrol/2I0)]

IDIDITESETYAJNUGRAHA
IKaptenllaut](EJJNRPAT9605/PEIRrodilSIRTeknik{E ekt ronika]

Rancang Bangun Drone Unmanned Aerial Vehicle (UAV) Air And
Underwater, secaraumum UAV Quadqopter hanya bisa mengerjakan
dua aktifitas yaitu terbang atau hanya bisa menyelam, penelitian
dapat di kembangkan dengan drone yang mampu melakukan
keduanya yang disebut dengan CRACUNS atau Corrosion Resistant
Aerial Covert Unmanned Nautical System, sebuah wahana tanpa




awak (UAV) layaknya
kapal selam yang dapat
diluncurkan dari posisi
awal di bawah air. Pada
penelitian sistem deteksi
obyek Air and Under
Water UAV Quadqopter
ini menerapkan konsep
pengenalan obyek
manusia dan kapal
menggunakan library
software Tensorflow.
Pada dasar fungsi/
kegunaan dari rancang
bangun Drone Air And

Underwater untuk
sistem pendeteksian
obyek pada UAV
yang menggunakan
TensorFlow yang
dioperasikan pada

android sebagai solusi
pemecahan  masalah
pengenalan obyek
menggunakan kamera
smartphone android
pada wahana UAV
untuk pengawasan di
udara dan di bawah air.

@ember 9
JAigandlindedwate gdrone)

b Video Streaming  Object Recognation
C )
<WebRTC ensor

m/

Power Management

KontolPID.

Flight
Controller

Cember2
Remgletzn Sistem Keg
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Rancang Bangun Othtt Drone

{(Over The Horizon Target Tracking]

ALDITA ABI FESTIAWAN
Kapten Laut (E) NRP.19246/P.
Prodi S-1 TeknikiElektronika

iTargetiracker/Dengan,
IBasislimage]Processing/BadalPrototipe]
Isistem]Othtd(OvegThelHorizon)ilarget
iIracking]]

EKARISIKUSUMARDIYANTOIN|
IKaptenllaut(EIJNRPAT95 957,
IProdifS=1kTeknik§Elektronika,

Over The Horizon Target Tracking dengan wahana
tanpa awak (UAV) Unmaned Aerial Vehicle atau
lebih jelasnya drone yang di desain untuk mampu
memberikan asistensi dalam pelaksanaan kegiatan
suatu aksi peperangan. UAV ini berfungsi sebagai
sarana asistensi kepada Kapal Perang Republik
Indonesia (KRI) dalam memperoleh data posisi lintang
bujur dan ketinggian sasaran serta gambar visual.
UAV ini akan dikendalikan oleh seorang pilot yang
berada di KRI untuk diluncurkan guna memperoleh
data yang tersebut diatas. Setelah data diperoleh
akan dikirim kepada ground station untuk diolah
sebagai acuan dalam proses penembakan. Dalam
penulisan ini akan menerangkan dan menganalisa
bagaimana alur dari proses pengiriman data tersebut
supaya data bisa secara up to date terkirim ke ground
station. Dengan menggunakan frekuensi 433 Mhz -

untuk pengiriman data lintang, bujur dan ketinggian
serta frekuensi 5,8 Ghz pada pengiriman data visual.
Setelah dllaksanakan pengupan diperoleh hasil data

g anpa obstacle dan




- RANCANG BANGUN MULTIROLE VTOL
indhy DRONE GUNA MENDUKUNG TUGAS
DANMISI PASUKAN INFANTERIDALAM
& . | PENGINTAIAN,
.,

ORCAR PANJI SAPTA NUGRAHA
Sertu NAV NRP 114052
Prodi D3 Teknik Elektro

Rancang bangun ini dibuat untuk membantu dalam pengambilan data atau
pengintaian, kegunaan untuk visual jarak jauh atau pemantauan jarak jauh
yang melibatkan pengawak atau pengendali drone tanpa terjun langsung
ke daerah sasaran atau daerah musuh agar tugas pengintaian dalam misi
pasukan khusus atau infantri (Marinir) sangat membutuhkan data akurat dan
data visual agar dapat menembus celah—-celah vital pertahanan musuh.
Menciptakan UAV yang dapat beroperasi dengan landing ataupun take-off
tanpa membutuhkan landas pacu atau runway yang panjang. Dengan jarak

jangkau kendali 10 Km, Jarak jangkau telemertry 1 Km (ground station) dan
endurance 15 menit, drone dilengkapi dengan GPS.

Gambar; 2. UjiGoba Gambar/4: Ujifcobalgroundistation

T —_—
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RANCANG BANGUN MONITORING SYSTEM
DAN VISUAL DATA PADA PROTOTYPE

DRONEMILITER UNTUK MENDUKUNG,
TUGASDIMEDANOPERASI,

BUDHI TRILAKSONO
Sertu ESA NRP 114174

Rancang bangun ini dibuat untuk
memonitor dan menampilkan
data parameter penerbangan
pada prototype drone militer yang
mampu membantu pengambilan
informasi daerah operasi serta
dapat digunakan secara maksimal
dalam kegiatan tersebut secara
efektif dan efisien sehingga
memberikan kenyamanan bagi
pengawak drone militer. Hasil
dari pengambilan data tersebut
digunakan sebagai referensi
laporan dari pengawak drone
militer yang kemudian diteruskan
ke komandan satuan tugas.
Pengembangan berupa sistem
kontrol penggerak kamera yang
berbasis mikrokontroler arduino ;‘:‘{—m—//,&z Co—
nano diharapkan memudahkan # |
pengawak drone untuk
mengendalikan gerak kamera (Gambargrampilan]interface]
berdasarkan perubahan posisi

Receiver penggerak kamera Transmitter penggerak kameva)
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‘@' RANCANG BANGUN LIFE BOUY
A% ... L CONTROLLABLEUNTUKALAT,
KESEFAMATAN/DIKRI,

WAWAN KUSDIANA. S.T., M.T.
Letkol Laut (T) NRP 13868/P
Kaprodi $1 Teknik Mesin

Perancangan suatu alat keselamatan di KRI berupa Life Bouy yang
dapat dikendalikan dari jarak jauh menggunakan system control, alat
menggunakan system pendorongan jet foil sehingga menghasilkan
kecepatan yang tinggi sehingga dapat mencapai sasaran dengan cepat
dan akurat.

Camlber 9. controtable]life) (Gambarg2X Prepellr
(Lo Seving




RANCANG BANGUN MODEL
SISTEM DETEKSI KEBOCORAN DAN.

PENANGGUEANGAN DIIRUANG,
DOMESONAR/PADAVKRIEPB,

AYIB RIVAI PRABOWO, S.T., M.T.
Letkol Laut (T) NRP 14529/P
Kaprodi D3 Teknik Mesin

Perancangan berupa pemasangan sensor kebocoran pada ruangan
dome sonar, sensor ketinggian air, pemasangan instalasi sistim
peringatan bahaya kebocoran, mengintegrasikan dengan pompa di
ruang dome sonar, pemasangan mikrokontroler dan melaksanakan
setting aplikasi sesuai yang diharapkan, pada saat menanggani
proses penanggulangi kebocoran dapat di patau melalui monitor.

@emioer 9. Perskpen pergyien (Gambarg2¥simulasilkebocoran
modelfdilkolam]



PERANCANGAN PROTOYPE UNMANNED
SURVEY VESSEL BERBASIS

MIKROKONTROLER UNTUK KEGIATAN
SURVEY BATHYMETRY

LUCAS DEWANTORO. S.T., M.M.
Letkol Laut (KH) NRP 12427/P

Rancang bangun Unmanned Survey Vessel (USV) yang bersifat semi-
autonomous secara sederhana dan mudah digunakan, Sistem navigasi
waypoint dirancang agar autonomous USV mampu mengenali posisi dan
arah berdasarkan sistem koordinat Bumi dan mampu malakukan koreksi
arah gerak (bearing correction) untuk meningkatkan akurasi dalam
mencapai posisi tujuan, dengan rute yang telah ditentukan oleh operator,
data output berupa data posisi dan kedalaman air hasil telemetri data
USV ke laptop ground station yaitu berupa software pendukung survei

e yang sering digunakan oleh tim survei
Pushidrosal berupa software ADL (Automatic
Data Logging) Hypack 2015.

o]
Mini PC Arduino Mega
ARK 2560
iver

GROUND STATIOAN

Gambaril:RerancanganiSistem Cambargziieraneanganisisten
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OIL SKIMMER VEHICLE
(ALAT PEMBERSIH LIMBAH MINYAK DI LAUT)

Rancang/Bangun)Sistem,Separator/Limbah
MinyakiDengan/Memanfaatkan/Sensor/Cahaya
PhotodiodalPadalOil/SkimmenridVehiclel(O8V),

DINAR JATI KUSUMA
Kapten Laut (T) NRP 19224/P
Prodi SI Teknik Mesin

IRancang/BangunlOillSkimmeVehiclelSebagail
lGunalMenanggulangilRolusilllautiDaril
[TumpahanlOlilDaniMinyakiDilDermagalKolam|]
IKoarmadallll

PANJI ASMORO
Mayor Laut (T) NRP 19585/P
Prodi SI Teknik Mesin

Rancang bangun sistem separator limbah minyak
dengan memanfaatkan sensor cahaya photodioda
pada Oil Skimmer Vehicle (OSV) dirancang sebagai
media penampung hasil distribusi dari wahana
OSV, dimana wahana tersebut bertugas untuk
mengambil limbah minyak pada lingkungan air di
dermaga kolam Koarmada II. Desain separator ini
terdiri dari rangkaian mekanik dan elektronik, untuk 1]°

desain mekanik alat menggunakan prinsip gravity
settling yang memanfaatkan perbedaan berat jenis ‘ 7
dari fluida minyak pada polutan dengan air bersih,
dan memaksimalkan proses pengelompokan
campuran (fluida 2 fasa) tersebut dengan metode
manipulasi aliran yang unjuk kerjanya ditunjukkan

= Ol ,
Q A
) 3 v

dengan penggunaan desain rangkaian drum yang
: i ertikal, sehingga ,
________ W Gamba28Renampungan
EluidaidiiDrum
e T - e
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RANCANG BANGUN IDENTIFIKASI
PERSONIL GPS LIFE JACKET

MENGGUNAKANARDUINO GUNA
DETEKSIDINIPOSISIPERSONIE

“ TOTOK SUGIYANTO
Sertu Eko NRP 114078
Prodi D3 Teknik Elektro

Alat ini bekerja bilamana
personil jatuh dilaut kemudian
menghidupkan saklar
transmitter dengan menekan
saklar  manual maupun
otomatis  kemudian  gps
v.kel mengambil data gps
GPRMC yang berupa data
latitude,longitude dan utc
time kemudian mengirimkan Cember 9. Proses Pengfiiwen Dl
data latitude, longitude,
utc time beserta id personil
tersebut menggunakan
modul Long range RA-02
ke receiver yang berada di
KRI kemudian ditampilkan di
LCD 20x04 dan serial monitor
sehingga dengan cepat
penanggulangan personil -
korban jatuh di laut. Gambar2ypesainlierangkatikeras

GLCD 128x64
cLeo




PERANCANGAN SISTEM
PROTEKSI KATODIK

METODEARLUS PAKSA (ICCP)
3 PADATVEAMBUNG BGATKCER 40
B
flvn N

=3 ‘
* el ARDA WIDYAKSA
Kapten Laut (T) NRP 18695/P

Prodi 1 Teknik Mesin

Pada KRI type KCR 40 dengan kontruksi lambung kapal menggunakan
material high tension steel AH-36 dalam melaksanakan operasinya
membutuhkanpemeliharaanyangterencana, salah satunyaperlindungan
terhadap korosi, terdapat bermacam metode yang digunakan antara
lain proteksi katodik dan anodik, meliputi metode anoda karbon dan
metode arus paksa ini merupakan salah satu cara yang digunakan pada
perlindungan korosi.

Titanium
(MMO)




FIX SONAR BOUY

SUBMARINE EARLY
EARNING'SYSTEM,

ADAM
Kapten Laut (E) NRP 17706/P
Prodi S1 Teknik Elektro

Rancang bangun Fix Sonar Bouy merupakan suatu sistem radio pada
Buoy permukaan yang mampu menyediakan suatu sensor akustik,
sistem Buoy Sonar dapat melakukan pendeteksian jarak jauh secara
terus menerus dapat juga mengklafikasi dan menentukan posisi kapal
selam, prinsip kerja mode normal operasional Fix Sonar Bouy adalah
mode pasif apabila sensor akustik (hyrophone) mendeteksi adanya
sasaran maka data sasaran akan dikirimkan ke stasiun kontrol didarat.
Untuk memastikan adanya target kapal selam maka operator yang
berada di stasiun kontrol dapat mengaktifkan sonar aktif.
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RANCANG BANGUN ON OFF
[/ e‘ MAGNET SEBAGAI ALAT BANTU
- PENYELAM PADA PROSES
MAINTENANCE BAWAHAIRDIKRI,

SUGIARTO
Kapten Laut (T) NRP 19562/P
Prodi 81 Teknik Mesin

Rancang bangun on off magnet sebagai alat bantu penyelam pada
proses maintenance bawah air pada KRI. Adapun rancangan desain
ini adalah dengan merangkai atau menggabungkan on/off magnet
dengan silinder almunium, harnes, tali karmantel dan karabiner sehingga
dapat difungsikan sebagai alat bantu (pegangan) pada saat penyelam
melaksanakan maintenance bawah air di KRI. Dengan 2 buah desain 4
yang terdiri dari 8 buah onoff magnet base type MB-8D, 1 buah desain

4 dengan kekuatan induksi magnet secara vertical tanpa lapisan 58,63
kg, dengan 4 lapisan plastic 26,7 kg. Kekutan induksi secara horizontal
tanpa lapisan 31,93 kg, 3 lapisan plastic 18,47 kg, full body harnes beban
kerja 850 kg, beban maksimal 1500 kg, karbiner kekuatan maksimal load
15 KN. Tali karaniner ukuran 6 mm dengan kekuatan maksimal (700-750)

kg.

Gambag2iUjilcobalalatibantulpadalsaat
pembersihan/bawahlairpadalKRI

Gambar 17 Rancangan|desain

sEEEE———— T —_—
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RANCANG BANGUN PROTOTIPE
PENGATUR KETINGGIAN PERISKOP

KAPAL SEI'AM KEILLAS CAKRA
MENGGUNAKANARDUING,

ENDRO CAHYONO
Serka EKL NRP 112578
Prodi D3 Teknik Elektronika

Alat ini diciptakan sebagai prototipe pengatur
ketinggian periskop kapal selam kelas cakra
dimana pada alat ini akan mempermudah operator
kapal selam khususnya juru Lisna atau pun juru
di PIT pada pengatur periskop kapal selam kelas
cakra masih menggunakan kontrol manual tanpa ==
ada masukan data ketinggian yang diinginkan
dan data level ketinggian periskop. Cara kerja
rangkaian prototipe pengatur ketinggian periskop
kapal selam kelas cakra menggunakan arduino,
maka dapat disimpulkan bahwa perancangan
prototipe pengatur ketinggian periskop dapat y J
digunakan untuk mempermudah pengoprasian  @emier 1 PerERcENgER
operator periskop, sehingga operator dengan Melenilk
mudah mengoprasikan dengan data masukan

keypad maka data keypad akan diolah oleh  _______________ ,
mikrokontroler, masukan data keypad akan l
tertampil pada seven segment, kemudian data i gl ’—_“—_’ E
diolah kembali oleh mikrokontroler untuk membaca : E i
data keypad, data dibaca oleh mikrokontroler Ny ey g N
mengerakan motor gearbox dan data sensor akan
membaca dari level ketinggian periskop, data
level mast periskop akan terbaca pada tampilan
seven segment pada tampilan data sensor. Alat ini

v

03

diharapkan bisa memberikan kemudahan operator J
’ . Cember 2 PerEncengEn

guna mendapatkan pengaturan periskop dengan

data masukan keypad dan sensor sehingga dapat [K@m




PEMBANGUNAN PURWARUPA ALAT
UKUR GELOMBANG MENGGUNAKAN

SENSOR TEKANAN DILENGKAPI
TELEMETRY

ARIF SETIAWAN
Serka Ede NRP 108106
Prodi D3 Hidro-Oseanografi

Rancang Bangun alat ukur gelombang menggunakan sensor
tekanan yang dilengkapi telemetri merupakan bentuk sederhana alat
untuk mengukur kekuatan dan tinggi gelombang laut. Selain itu alat
juga dilengkapi sensor temperatur serta sensor konduktifitas yang
berfungsi untuk mengukur suhu dan salinitas permukaan air laut. Alat
ini bisa menampilkan beberapa data diantaranya data temperatur, sea
pressure, pressure, Depth, Tidal Slope, signifikan wave, maksimum
wave, salinitas. Data yang ditampilkan dapat langsung dilihat secara
real time melalui sms dan aplikasi thing view. Kemudian data juga
tersimpan dalam memori mikro sd yang bisa kita download dengan
beberapa alternatif diantaranya : langsung download pada mikro
sd nya, download menggunakan usb serial, dan download melalui
internet.

@ Mikro sd
E ——

= A" b =
puting

Display CDU
Alat
underwater




REMOTE OPERATED VEHICLE (ROV]

UNTUK MONITORING BANGUNAN.
BAWAH GARIS/AIR/KRI,

VERI APRIANDI
Kapten Laut (S) NRP 19264/P
Prodi S1 Teknik Industri

Rancang bangun ROV alat yang
di desain dengan menggunakan
metode Kansei Engginering yang
metode ini dapat mengetahui
apa yang akan diperlukan oleh
konsumen, ROV  merupakan
suatu alat yang dapat
menggantikan  personel  KRI
dalam melaksanakan penyelaman
pengecekan bangunan kapal
bawah air dengan ROV dapat
mempermudahkan pekerja
tersebut dan tidak membutuhkan
banyak personel yang terlibat dan
ROV dapat menampilkan visual

secara realtime. Komponen yang .—a =

digunakan antara lain motor DC Ceniber Rencens Banehi Reme®
12 Volt 3000 Rpm, baterai ACCU wm“
12 Volt 720 mha, Arduino NANO,

joystick, kamera CCTV.

-




PROTOTYPE MINI SUBMARINE
BERBASIS MIKROKONTROLLER
ATMEGA

DINAR JATI KUSUMA
Kapten Laut (T) NRP 19224/P
Prodi SI Teknik Mesin

PANJI ASMORO .-
Mayor Laut (T) NRP 19585/P
Prodi SI Teknik Mesin

Mini Submarine ini menggunakan sistem remote kontrol high frekuensi
dengan F 27 Mhz dan F 49 Mhz, untuk memberikan intruksi pada kapal
dibawah air yang berbasis mikrokontroller ATMega 8A dan ATMega
328, digerakan menggunakan motor DC dan motor servo sebagai alat

manuvera, dan manuvera di kendalikan melalu remote control, Kapal
selam mini yang digunakan mendeteksi lawan senjata bawah air melalui
kamera display yang dapat, dimensi panjang 1,5 meter. Pengerakan
kapal maju dan mundur mengunakan motor DC 2, apung dan tenggelam
motor DC 1 untuk olah gerak kiri dan kanan motor servo 1, gerak ke atas
dan ke bawah digerakan motor servo 2.

GambariRrototypelMinifSubmarine

sEEEE———— . . N

Reseately & Jevelepment’
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COMBAT SWIMMER

VEHICLE

JHON DAVID N.S
Kapte Laut (P)
Prodi §1 Teknik Manajemen Industri

@mim@tr

Merupakanj alat bantu senyap perenang rintis dalam melaksanakan
operasinya dalam pra serbuan amphibi, alat ini menggunakan battrey
kering yg di charge dim pengisiannya. Kurang lebih alat ini bisa
digunakan selama 1-1,5 jam non stop. Pada papan luncur bermotor
senyep bagi perenang rintis dapat mempercepat pelaksanaan renang
rintis dibandingkan renang secara alami, kompas sebagai petunjuk
arah penguat posisi arah dan tujuan bagi pasukan dan penggunaan
katup pada bagian papan luncur berguna untuk menengelamkan
papan disaat di butuhkan kedalaman bagi penyelam.







PRODUK UNGGUILAN
SEKOILAH TINGGI TEKNOLOGI
ANGKATAN LAUT

PENELITIAN MEDIA DARAT



‘ﬁf’ ' RANCANG BANGUN ROKET
— oo ECECTRICDUGTED FAN.

DR. SUTRISNO. S.T., M.T.
Kolonel Laut (KH) NRP 9527/P
Dir Bin Sarjana

Merancang dan membangun Roket Electric Ducted Fan (REDF),
sebuah roket yang digerakan oleh motor electric yang mampu
diluncurkan menuju suatu sasaran pada koordinat tertentu dan
kembali ke posisi awal di luncurkan. REDF adalah roket dengan
tenaga propeller yang terlindung dengan pipa selinder sebagai
penggerak bertenaga listrik, REDF digunakan sebagai roket yang

mampu membawa hulu ledak (warhead), REDF dapat diproduksi
sendiri dengan biaya yang murah.
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PENELITIAN PENGGUNAAN METODE

KANSEI ENGINEERING DALAM

RANCANG BANGUN MULTI VARIAN
-, WMOUNGWEAPONWIRELESS,

SUPRAYITNO. S.S51., M.MT.
Letkol Laut (E) NRP 13482/P
Kaprodi D3 T. Informatika

Dalam penelitian ini dilakukan suatu
analisis kebutuhan system senjata serta
perancangannya sehingga akan didapatkan
suatu alternatif sistem senjata yang lebih
aman, lebih mudah pengoperasiannya dan
lebih akurat. Dengan menggunakan teknologi
Wireless System Control dan memanfaatkan
teknologi Hand Phone Android, senjata
peroranganyangsebelumnyapenggunaannya
harus diawaki langsung oleh personel
pengawak senjata, akan dapat dikontrol dan
jkendalikan dari jarak jauh.

Gambar 1. Mountingfdan
Weapon (SSzi))]

N Gamban2: Mounting;
Teleskopldan/Kamera
| e N



PENELITIAN IDENTIFIKASI
PERUBAHAN GARIS PANTAI PESISIR.
SURABAYAVUTARATMENGGUNAKAN,
CITRAYRESOLUSKTINGGI|

DR. OKOL SRI SUHARYONO. S.T., M.T.

Letkol Laut (T) NRP 14003/P
Kaprodi S2 ASRO

Kegiatan penelitian ini secara garis besar mengaplikasikan ilmu dan teori
metode Geographic Information System (GIS) untuk mengeksplorasi
dan membuat peta Identifikasi Perubahan Garis Pantai Pesisir Surabaya
Utara Menggunakan Citra Satelit Resolusi Tinggi. Peta GIS tersebut
sangat berguna bagi TNI AL dan instansi lainnya yang berperan dalam
meng-up date perkembangan dan dinamika yang terjadi pada garis
pantai nasional yang berkelanjutan.




(  RANCANG BANGUN RANGKAIAN
*? MODUL TEG 12706 SEBAGAI POWER
. ;:m GENERATOR BERBASIS TERMOELEKTRIK
== P SDENGANMEMANFAATKAN/PANAS GA'S
= BUANGIMESIN/PADAVKRILYPEIKCR!40,

WAWAN KUSDIANA. S.T., M.T.
Letkol Laut (T) NRP 13868/P
Kaprodi S1 Teknik Mesin

Perancangan berupa
pemasangan rangkaian
termoelektrik mandiri
pemasangan di lakukan

pada pipa gas buang

mesin  kapal dengan

tujuan mendapatkan
sumber panas sehingga

panas yang ada dapat
dikonversikan menjadi
sumber  energi listrik
dikapal yang dapat
sebagai sumber enerqgi
alternatif seperti dapat .
mencharger akl i . -y FENGUKURAN TEGANGAN

| PENGUKURAN TEMPERATUR RANGKAIAN DAN ARUS MODUL
DENGAN THERMOMETER INFRARED DEMGAMN MULTIMETER

ll_'ﬂi
b
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PENELITIAN SUSTAINIBILITY NAVAL

BASEMODEL USING,
DYNAMIGSYSTEM/METHOD

DR. OKOL SRI SUHARYONO. S.T., M.T.
Letkol Laut (T) NRP 14003/P
Kaprodi S2 ASRO

Kegiatan penelitian ini secara
garis besar mengaplikasikan
iimu dan teori metode System
Dynamic untuk mengeksplorasi
kebijakan-kebijakan yang terbaik
dari TNI AL untuk mendapatkan

model sustainibilitas Pangkalan G' b Viogle] Soft
; m amoal o"ﬁiﬁﬁt@g“ e ~0 WEI®
Angkatan ITaut Indonesia yang PN OyEnie ©.9.8 Wi
dlpgpgaruhl olgh faktor.-faktor 'mll §mﬂgmw.mm
Politik, Ekonomi dan Teknis. Keberemuten Penglelzn TN AL kel
JAspeldreknis Ekonomildan]Rolitik

&5 _tEe= _vE UG
SUSTAINABILITY NAVAL BASE MODEL USING SYSTEM DYNAMIC METHOD

Studi Kasus: Pangkalan TNI AL - SURABAYA

om —E G
1. Aspek Teknis Performance Pangkalan

J

cElEm Seiivers SysiEm Byremis €18,

Cemloer s literiaes Modk]

Rerformancelleknis|Rangkalan



PENELITIAN RANCANG BANGUN
DECKSSCALER'AND DIRT,
SUGTIONBEOWER/DRIVEN!BY
ONEIPHASEMOTOR;

| AYIB RIVAI PRABOWO, S.T., M.T.

Letkol Laut (T) NRP 14529/P
Kaprodi D3 Teknik Mesin

Penelitian Rancang Bangun Deck Scaler And Dirt Suction Blower
Driven By One Phase Motor dilaksanakan dalam rangka merancang
alat semi otomatis yang digerakkan oleh motor satu phase fungsinya
sama untuk perawatan permukaan geladak kapal dengan memberi
impact namun lebih efisien dan aman selanjutnya dibersihkan dengan
cara brushing serta dihisap semua kotoran dari geladak untuk seorang
pelaksana perawatan oleh satu orang personel.




DESAIN ULANG ROMPI ANTI PELURU
YANG DAPAT MENGAPUNG UNTUK

TEAM\VISIT, BOARD, SEARCH AND

SEIZURE[(VBSS)IKRIIDENGAN/METODE;

MADU SUSILO

Kapten Laut (P) NRP 19178/P

Prototype rompi anti peluru baru yang
dibuat dengan menggunakan metode
Kansei Engineering dapat memenuhi
seluruh perasaan psikologis prajurit.
Hal itu berdasarkan hasil wawancara
dan kuisioner kepada para pengguna
menyatakan bahwa rompi sudah lebih
ergonomis dan multifungsi sehingga
mampu memenuhi kebutuhan
operasional prajurit KRI yang tergabung
dalam tim VBSS. Selain itu rompi anti
peluru baru sudah dapat memenuhi
standar SOLAS 1974 sebagai alat
keselamatan dilaut. Hal tersebut
ditunjukkan oleh hasil kuisioner tingkat
kepuasan rompi anti peluru baru lebih
baik daripada rompi anti peluru yang
digunakan saat ini

@ember 9. Pengnifen Fugs Apung

PROpe
Saatlalifgelapldan




RANCANG BANGUN PROTOTYPE
MESIN PENGHASIL AIR DARI UDARA

GUNAMENDUKUNG KETERSEDIAAN,
AIR'PESONELPOSAL

YOS ARU MORETA
Kapten Laut (T) NRP 19585/P
Prodi SI Teknik Mesin

Rancang Bangun Prototype Mesin Penghasil Air dari Udara guna
mendukung ketersediaan air personel Posal khususnya pada Posal
yang mengalami kekurangan sumber air bersih. Penelitian di lakukan
mengunakan komponen modul thermoelektrik sebagai media untuk
menyerap kandungan air (humidity) di udara. Alat ini cukup efisien
karena dirancang secara portable, perlengkapan personel perorangan
dengan menggunakan daya yang kecil dapat mengasilkan air 1,344 ml/
perhari untuk mendukung kebutuhan air setiap personel. Spesifikasi
prototype mesin pengasil air dari udara sebagai berikut,Tegangan 12
VDC, Arus 11,22 Ampere, Modul TEC1 4 Buah dan Microcontroller DHT-
11 (Sensor Humidity dan Temperatur). Dari hasil rancang bangun ini
dapat di kembangkan lagi untuk menghasil debit air yang banyak.

Cember 2, Senser humiiiy,
cliesilen

temperatur yangldihasilkan



RANCANG BANGUN JAS HUJAN KRI
MENGGUNAKAN METODE
OUALITY FUNCTION DEPLOYMENT

BERJENIJANG
(STUDIKASUS KRIOSWAELD/SIAHAAN,

MOECHAMMAD SOERYO
Mayor Laut (P) NRP 17644/P
Prodi §1 Teknik Manajemen Industri

Rancang bangun jas hujan KRl menggunakan
metode quality function deployment berjenjang,
jas hujan yang ada di KRl menggunakan model
overcoat dimana panjang overcoat hanya
sampai pertiga kaki yang tidak melindungi
sampai bagian kaki dan penggunaan kancing
mudah rusak karena mengganggu gerak
dalam kegiatan prajurit serta tampias air yang
mengganggupandangansaatkondisihujanderas
kemudian dilakukan penelitian menggunakan
metode QFD. Metode ini mewadahi seluruh
permasalahan mengenai jas hujan atau yang
disebut VoC (Voice of Customer) dan menjawab
VoC tersebut dengan memberikan respon teknis
yang terbaik untuk diterapkan dalam pembuatan
prototipe jas hujan untuk di KRI. Setelah melalui
berbagai tahap dalam QFD, maka dihasilkan
jas hujan khusus KRI yang lebih baik dan dapat
mendukung setiap kegiatan di KRl dengan
maksimal walaupun kondisi diluar kapal hujan
deras.

@embber 9
Preteiype Jes Hufn

Rompi dan Jas HUJan

-
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RANCANG BANGUN PEMBANGKIT
LISTRIK TENAGA SURYA (PLTS)
SEBAGAI SUMBER ENERGI PADA

PROTOTLYPE PENGHASIL AIR TAWAR
DARILUDARAVDAN/ KEBUTUHAN/DAYA

HENDRO WIDODO
Kapten Laut (T) NRP 19217/P
Prodi §1 Teknik Mesin

Rancang bangun pembangkit listrik tenaga surya (PLTS) untuk
memenuhi kebutuhan prototype penghasil air tawar dari udara dan
kebutuhan daya untuk pos TNI angkatan laut. Aplikasi alat tersebut
dengan memanfaatkan intensitas sinar matahari yang ditangkap solar
panel dan menghasilkan daya yang di simpan pada batterry/ accu.
Solar panel yang digunakan memiliki kapasitas 100 Wp (wattpeak) dan
batterry/ accu jenis valve regulator lead acid (VRLA) yang berkapasitas
12 Volt DC 100Ah. Rangkaian tersebut menghasilkan daya 1200
watt, sedangkan untuk pengisian daya baterai/ accu membutuhkan
waktu selama 12 jam dalam kondisi matahari terik. Jika dalam sehari
efektivitas intensitas sinar matahari yang mampu di tangkap oleh solar
panel dengan maksimal selama 5 jam. Maka untuk pengisian baterai/
accu dengan daya 1200 watt membutuhkan waktu selama 2 hari 2 jam.

GambardlfRangkaianiminimum

RembangkitiLiistrikdlenagalSuryal(RLETS) bangun/RLENIS
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UNMANED VEHICLE TANK AMX 10 PAC 90

Rancang Bangun Mekanisme)Tuas Penembakan Tank
AMX{10/PAG90/Dengan) Elektro)/Hidrolik

ABDUL|MANAF,;
Serka)TEK{NRPJ5325311ProdilD3}TeknikiMesin]

IRancang/BangunMiekanismelluaslPembukalBreechlock
[Tank?AMX¢10/PAG90/DenganlElektrolHidrolik

SeckalMARJNRPA10270LIRrodilD3Teknik{Mesin]

IRancang/BanguniMekanisme]Rengatur/Kecepatan;
mg,yﬁuz.uuut_uuﬁmﬁgumﬂ@m
'90/DenganlElektrolHidroliky

VIKYJEERYV{SANDI)
[SecudTKUJN RPATY 24870 ProdilD3hTeknikiMesin]

IRancang|BangunsistemRotaril0tomatis|PadalKib)
TanRIAVD I OlPAGa0lDenganVenggunakanS oG

IFAIZALYARDIJWIJAYA)
Serka)TKUJN RRAN1 248 8EIRrodilD3aTeknik{Mesin]

IRancang/Bangun]MekanismelElevasi/Dan]RotarilRadal
[Tank’/AMX¢10/PAGH90/DenganMenggunakaniMikno]
(Cantraller

SerkallISINR AT 25308 ProdilD3TeknikiMesin]

[RSncangBanguniiiolMekanisme steering Dansistem)
PEngaturanikecepataniPadallan AV OJPALE 00 ngan)
E G AT

VARIEIKURNIAWAN]
SerkalllISINR AT 25 374ProdilD3hTeknikiMesin]

IRGncang BangunMekanisme RakIAmonisilBadaiTankIAVIXY
GIPAG 90 Dengan EIek IO HIdTOIR

RENDY{PANCAIW} S—
Sertu]MESINRPX1,14093L1ProdilD3}Teknik{Mesin




Rancang Bangun Mekanisme Elevasi Otomatis Pada
Canon Tank AMX 10 PAC 90 Dengan Elektro Hidrolik

DEDIK{SETYONO
Sertu/MES/NRP 114106/- ProdiiD3\Teknik{Mesin,

IRancangBangun]Kontrol/PengendaliMekanismellloading]
Unloading/Dan]Penembakan]Berbasis/ArduinalPadallanki
YANVIX¢$10/PAGS0]

INEGARA

ISertulISINRPANYTZ:1 2 9)ProdilD3kTeknik{Mesin]

IRancanglBangunMekanismeRendorong)Amunisil
2 Da15D G (Radin Tk AR TD A CID DD
MibtonnG

VARIJRURNOMO;
Sertul BAHINRPANTA 8 41EIR odilD3kTeknik{Mesin)

Rancang bangun Unmaned
Vehicle Tank AMX 10
PAC, sistem makanisme
peralatan di buat untuk
mempermudahkan
pengoperasian Tank tanpa
awak, bagian sistem dirubah
dengan elektro  hidrolik,
mikrocontroller dan sistem
perintah kerja yang diterima
oleh Tank berbasis Arduino
dan control manuvera
serta penembekan dengan
menggunakan remote
control dari jarak jauh.




RANCANG BANGUN SISTEM
MONITORING PENGUKURAN VOLUME
BAHAN BAKAR MINYAK PADA

TANGKITIMBUN DI TNIAL BERBASIS
INTERNENROETHINGS|(IoT)

MOCHAMMAD FATURRACHMAN
Serka BEK NRP 112651
Prodi D3 Informatika

Alat ini untuk memonitoring
pengukuran jumlah volume BBM
(Bahan Bakar Minyak) yang ada
pada tangki timbun di SPBT,
diharapkan dengan adanya alat :
ini dapat membantu petugas/ Cember 1. Slema
anggota SPBT dalam memantau
atau mengecek jumlah volume
BBM yang ada pada tangki
timbun di SPBT dengan praktis,
cepat dan akurat dan tidak lagi
melakukan pengecekan tangki
dengan tongkat ukur panjang o

secara manual, data ukur dilihat Cember 2. Mot reneeng bengm
melalui  perangkat elektronik (elbngld SPET

yang dapat tersambung dengan
internet. Selain itu akan diketahui
pula kapan waktu yang tepat
untuk mengisi stok BBM sebelum
kehabisan.

Gambar3. iTampilan’Interface

Reseately & Jevelepment’



RANCANG BANGUN SISTEM
MONITORING KUALITAS AIR PADA
TANGKI AIR TAWAR KRI DI JAJARAN

ARMADA RI BERBASIS
loTplinternetiofiThings),

KRISNAL SIOLANGEN
Sertu NAV NRP 114045
Prodi D3 Informatika

Sistem monitoring berfungsi sebagai alat untuk mengetahui kualitas air
dalam tangki air pada KRI sedangkan air yang diperoleh merupakan air
dari tiap daerah di mana kapal melakukan BEKUL (bekal ulang). alat
di desain dengan menggunakan tiga jenis sensor pendeteksi air yaitu
sensor PH, sensor TDS, dan sensor Turbidity guna untuk mengetahui
kualitas air yang baik menurut peraturan pemerintah kesehatan no : 416/
MEN.KES/PER/IX/1990 yaitu TDS maksimum 1.000 ppm dan PH berada
di kisaran 6,5-9, sedangkan dengan kekeruhan 170,488 NTU. Data hasil
deteksi sensor dengan konfigurasi Arduino UNO dengan Modul ESP8266
WIFI kemudian akan mengirim data melalui IP webserver pada browser
sehingga dapat diakses melalui penyimpanan Database Management

system (DBMS)
e —— T T konfigurasi
i g @. fle PHP pada sistem

Altematf Offine

"’ wmoe | hengaksesan  Website,
Yy kemudian data hasil
, / deteksi akan tersimpan

e pada database website
o, = el yang akan di tampilkan
{owone cocercaf Lo g™ melalui tampilan grafik
' T ) sensor monitoring.

Cemleer 1. RemeemeEn Penelitn




RANCANG BANGUN HELM TEMPUR VISUAL
UNTUK PASUKAN MARINIR TNI AL

RANCANG BANGUN HELM TEMPUR VISUAL
PENAMPIL DATA GPS DAN KOMPAS
MENGGUNAKANMIKROKONTROLER UNTUK
PASUKAN MARINIRINIAL

AGUNG GUNAWAN
Serka NAV NRP 106518
Prodi D3 Teknik Elektro

IRANCANG|BANGUN/HEUVTEMBURWISUALS
IRENAMBIDATAVASERIARAKIMENGGUNAKAN)
IMIKROKONTROLERIUNTUKIPASUKANVARINIR]
UWIAYL

MARYXON P. SILAEN
Serka SAA NRP 112473
Prodi D3 Teknik Elektro

Rancang bangun helm tempur visual untuk
mendukung tugas operasi tempur pasukan
Marinir TNI AL yang dapat menampilkan
data jarak, data GPS serta data kompas.
Alat ini menggunakan Arduino Mega Pro RN oo
Mini 2560 sebagai mikrokontroler, sensor :
laser distance dengan jarak maksimal 100
meter, modul GPS V.KEL2828U7G5LF,
Modul Kompas HMC 5883L, serta Wemos
Oled LCD 64x48 0,66 sebagai Display. Cara
kerja alat ini yaitu dengan menampilkan data
yang diinginkan pada Oled LCD dengan
menekan tombol push button sebagai
counter atau pemilih, kemudian data yang
ditampilkan pada Oled LCD diteruskan pada
penampil visual sehingga data yang dipilih

: ra visual.

TAMPLAN PADALCD HIFANTULKAN OLEH
CERMIN DATAR

GambarifDesain'RancangiBangun
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RANCANG BANGUN APLIKASI SISTEM PENCATAT
KELUAR MASUK PERSONEL DI PENJAGAAN

PANGKALAN UDARA ATANG SENJAYA BOGOR
DENGAN FACE IDENTIFICATION,

RIZKI AGUS LEONAR
Serma Paskhas NRP 533894
Prodi D3 Informatika

Alat ini diciptakan untuk mengontrol keluar masuk personel pangkalan
udara Atang Senjaya Bogor menggunakan pengenal wajah. Alat ini nanti
akan diaplikasikan pada Pangkalan udara terutama divisi jaga. sistem
ini berguna untuk membedakan antara personel Pangkalan Udara Atang
Senjaya atau bukan, mengetahui kekuatan personel yang berada di
dalam maupun yang berada di luar Pangkalan Udara Atang Senjaya,serta
untuk mengantisipasi atau mendeteksi adanya penyusup yang dapat
mengancam stabilitas keamanan di Pangkalan Udara Atang Senjaya.
Sistem pencatatan ini
juga berguna untuk
mempercepat serta
mempermudah dalam
pelaporan kepada
Komandan mengenai
keberadaan seluruh

kekuatan personel

Pangkalan Udara

Atang Senjaya maupun e ‘ :

Tamu yang berkunjung “ e SISIEMIWZ\S‘lKELUARMASUKPANGKALANUDARA
| o] e o \\ B\ L

beserta data tamu yang — = \ =
berada di Pangkalan &0 , :
Udara Atang Senjaya. | | -

INDONESIAN AR FORCE MLITARY POLICE | ;"0

SECURITY SYSTEM |[Sses (08



RANCANG BANGUN APLIKASI

PENJADWAILAN KEGIATAN PDD
. | KHAS TNIAL BERBASIS WEB

IWAN YULIANTO
Serma TTG NRP 100804
Prodi D3 Informatika

Sistem ini diciptakan untuk memaksimalkan kinerja penjagaan di
pendirat maupun di KRI pada saat kapal berlayar maupun sandar,
dalam menyampaikan informasi yang bersifat tetap pada Peraturan
Dinas Dalam (PDD) Khas TNI AL atau Preyen dan dapat melakukan
panggilan khusus (Costum)diluar Peraturan Dinas Dalam (PDD) Khas
TNI AL, dengan dihubungkan koneksi internet sehingga mengakses
ke database untuk menambahkan, mengubah dan meghapus data
hanya dapat dilakukan oleh administator serta User hak akses untuk
anggota Divisi jaga , diharapkan dengan sistem aplikasi ini dapat
mengurangi kesalahan anggota yang bertugas dalam penjagaan
dalam melaksanakan preyen terutama isyarat bunyi peluit PDD khas
TNI AL dan lebih fokus dalam menjalankan tugasnya di penjagaan.

Gambarl Simulasi ancangan SISEM




RANCANG BANGUN SISTEM PEMANTAUAN
POSISI PERSONEL PENGAWALAN KAPAL

DENGAN LORA/GPS SHIELD MENGGUNAKAN,
DEL'PHI,

AGUS SETIYAWAN
Serka Mes NRP 104687
Prodi D3 Informatika

Sistem ini mampu memonitor atau memantau posisi personel yang
sedang melaksanakan tugas pengawal kapal secara periodik dengan
menerapkan teknologi LoRa (Long Range) diintegrasikan dengan
sistem informasi berbasis GIS (Geographic Information System). Alat
Client Transceiver yang di bawa personel pengawalan kapal dapat
mengirimkan data koordinat secara periodik dengan protocol LoRa TM
frekuensi 915 Mhz dan diterima Gateway Transceiver terdekat yang
berada di KRI/KAL, data koordinat yang diterima tersimpan dalam
database server aplikasi pemantauan posisi personel pengawalan
kapal dalam bentuk marker.

Database

-

Cember 1 Cera [Keik Sem (Gambarg28TampilanfAplikasi
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R RANCANG BANGUN TRAINER SISTEM
KOMUNIKASI DATA MENGGUNAKAN
s LY = ARDUINONANO

: GHANA PRIMAYUGA
Sertu KOM NRP 114078
Prodi D3 Teknik Elektronika

Rancang Bangun Trainer Sistem Komunikasi Data Menggunakan
Arduino Nano sebagai media pembelajaran praktikum khususnya
pembelajaran materi tentang sistem komunikasi data trainer ini terdiri
dari beberapa modul / komponen yang mendukung untuk media sistem
komunikasi data antara lain :

Modul Rs-232

Modul Rs-485

Modul Bluetooth Hc-05

Modul Dtmf (Dual Tone Multiple Frequency)

Modul Fsk (Frequency Shift Keying)

GambariHasillUjilCoba

sEEEE———— T —_—

Reseately & Jevelepment’
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RANCANG BANGUN ALAT UKUR INDEKS VIASSA
TUBUH BAGI PRAJURIT TNI AL BERBASIS VISUAL
STUDIO

s DEPILIA SURYA CANDRA
e * Serma TTU NRP 100728
. Prodi D3 Informatika

)

Alat ini diciptakan untuk mengontrol postur tubuh prajurit TNI AL yang
dapat mendeteksi tinggi badan, berat badan dan dapat menampilkan
status Indeks Massa Tubuh yang terdiri dari UNDERWEIGHT, IDEAL,
OVERWEIGHT dan OBESITAS. Serta dapat menampilkan kekurangan
dan kelebihan berat badan yang harus diubah agar menjadi IDEAL.
Hasil pengukuran disimpan pada Database, sehingga dapat diakses
dimanapun berada dengan menggunakan smartphone android. Alat
ukur indeks massa tubuh ini diharapkan bisa menggantikan alat ukur
yang masih digunakan pada saat ini yang pengoperasiannya masih
secara manual dan terpisah, sehingga petugas/panitia akan lebih mudah

dalam melaksanakan tugasnya,
B

sevsoR suaRe

selain itu juga lebih cepat dengan
hasil yang akurat.

APLIKASI ALAT UKUR INDEKS MASSA TUBUH ?
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PURWARUPA RECEIVER GPS

GEODETIKBERBASIS MICROCONTROLER.
DENGAN/PERHITUNGAN/POST,PROCESSING

\  JAENUDIN
, ¥ Serka Kom NRP 112448
e ‘ Prodi D3 Hidro-Oseanografi

waln

Purwarupa receiver GPS Geodetik adalah alat yang bisa merecord raw
data broadcast ephimeris yang dipancarkan oleh satelit GPS pada saat
pengamatan data GPS, sehingga data hasil pengamatan bisa diolah
dan divalidasi. Alat ini bisa digunakan untuk pengamatan GPS dengan
metode Absolut maupun metode RTK NTRIP dengan memanfaatkan
data CORS sebagai Base Station yang ada di jaringan internet . Alat
ini dibuat dengan menggunakan Chip Ublox M8T, Antena Ublox, dan
Raspberry pi3. Data hasil pengamatan tersimpan dalam memori mikro
sd yang bisa di download.




RANCANG BANGUN REPEATER

KETINGGIAN PERISKOP KAPAL SEIAM
KEILAS CAKRA MENGGUNAKAN DOT
MATRIX]

ARMA HARATUL LISAN
Sertu EKO NRP 115015

Alat ini diciptakan untuk mempermudah seluruh prajurit kapal selam
dalam pembacaan jarak ketinggian periskop dan mempermudah pada
saat melaksanakan perbaikan dan perawatan dipangkalan maupun diluar
pangkalan. Alat ini berfungsi sebagai penunjukan jarak ketinggian periskop
ketika beroperasi pada beberapa ruangan antara lain ruang komandan, ruang
kendali torpedo dan ruang kendali teknik. Sumber masukan pada alat ini adalah
dari master kontrol periskop yang berfungsi mengirimkan data menggunakan
jalur komunikasi RS485 to TTL sebagai komunikasi data untuk mengurangi
tingkat error karena jarak jangkau dari master kontrol ke slave repeater cukup
jauh yang bisa mencapai 25 meter atau lebih, selanjutnya data tersebut akan
diproses oleh Arduino Nano setelah melalui konversi dari RS 485 to TTL.
Kemudian data yang telah diproses oleh Arduino Nano akan ditampilkan pada
display dot matrix sebagai penunjukan jarak ketinggian periskop kapal selam
yang merupakan hasil pengukuran dari master kontrol. Alat ini diharapkan bisa
memberikan informasi jarak ketinggian periskop yang pada saat ini.

Tampilan Dey

1)

(Gambarg§
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RANCANG BANGUN SENJATA
PELONTAR TALI BUANG

- ANDRI
"\ Kapten Laut (S) NRP 19615/P
Prodi §1 Tennik Manajemen Industri

Rancang bangun senjata pelontar tali buang mirip dengan senjata
laras panjang, fungsi dan kegunaan berbeda dan begitu juga dengan
ukuranya, alat atau senjata pelontar tali buang ini menggunakan sistem
Pre Charged Pneumatic (PCP). Pelaksanaan operasi KRI di laut yang
akan melaksanakan pembekalan di laut atau sering disebut dengan
pengiriman bantuan logistik disaat KRI berlayar, alat senjata pelontar
tali buang ini sangat membatu dalam pelaksanaan tersebut, begitu juga
saat KRI akan merapat di dermaga atau samping KRI sebagai badan
kedua sangat membatu.

EVER)

(Gambari¥Sen;jatalRelontargrali ©nler2, (pekn
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Y SISTEM PENDETEKSI SINAR MATAHARI
e UNTUK MENGOPTIMALKAN,

= PENYERAPAN TENAGA SURYA PADA

v W™ NSOIARCELL

DWI SUDARWANTO
Kapten Laut (T) NRP 19227/P
Prodi §1 Teknik Mesin

Rancang bangun sitem pendeteksi sinar matahari alat yang dirancang
sistem penggerak solar cell yang dapat bekerja mengikuti rentang
waktu matahari terbit dan pengendalian pendeteksi posisi matahari
agar panel surya dapat menyerap energi matahari secara optimal
pada sistem terdapat Solar Charger Control yang berfungsi untuk
mengatur tegangan dan arus yang dikeluarkan dari modul surya,
Arduino merupakan pengendali mikro single-board yang bersifat
open-source, diturunkan dari wiring platform, Solar Panel digunakan

untuk merubah energi matahari menjadi energi listrik, LCD Display
sebagai tampilan data.

51
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RANCANG BANGUN SFELF
FIRE FIGHTING APLICATION

FLORI BAYUDI
Kapten Laut (T) NRP 18225/P
Prodi $1 Teknik Mesin

Perancangan Self Fire Fighting Aplication System (SEFFAS), bertujuan
untuk mendeteksi dan menanggulangi secara dini terhadap timbulnya
awal bahaya kebakaran dan menanggulangi secara mandiri, perlatan
ini berfungsi secara otomatis, dalam menanggulangi kebakaran dalam
batas waktu tertentu dengan tertentu dengan di lengkapi berbagai
informasi kondisi yang sebenarnya dalam proses penanggulangan yang
tampil dalam monitor sehingga dapat di pantau atau mengawasi secara
langsung pada saat proses pemadamannya.




= RANCANG BANGUN MULTI VARIAN
27 MOUNT WEAPON WIRELESS
= B MDENGAN METODE/KANSEL

GLASIO M PANJAITAN
Kapten Laut (P) NRP 18688/P
Prodi $1 Tenik Manjemen Industri

Rancang bangun Multi Varian Mount Weapon Wireless dilaksankan
suatu analisa kebutuhan sistem senjata serta perancangannya
sehingga akan didapatkan suatu alternatif sistem senjata yang lebih
aman, lebih mudah pengoperasianya dan lebih akurat. Dengan
menggunakan teknologi Wireless Sistem Control dan memanfaatkan
teknologi Hand Phone Android, senjata perorangan yang
penggunaanya di awaki langsung perorangan oleh personel sendiri,
dengan menggunakan rancang bangun Multi Varian Mount Weapon
Wireless akan dapat mengontrol dan mengendalikan senjata dari

jarak jauh meggunakan HP Android.




PENELCITIAN MAHASISWA

PRODI|SZTVELNEKTRONIKA
IIYAV2 018,
PENELITI JUDUL PENELITIAN
1 [ Moch. Zabin Ashari Rancang Bangun Sistem Kontrol Air and
Kapten Lek NRP Under Water Drone Berbasis Android
536418

2 [ Aldita Abi Festiawan Rancang Bangun Komunikasi Data
Kapten Laut (E) NRP | Menggunakan Telemetri Pada Prototipe
19246/P Sistem OTHTT (Over The Horizon Target
Tracking)

3 | Indra Eko Kristianto Rancang Bangun Power Management
Kapten Laut (E) NRP | System and Flight Controller Board pada

19248/P Air and Underwater Drone Berbasis Arduino
Mega 2560

4 | Ekaris Rancang bangun Target Tracker dengan
Kusumardiyanto N basis Image Processing pada Prototipe
Kapten Laut (E) NRP | Sistem OTHTT (Over The Horizon Target
19595/P Tracking)

5 |Irmas Asdam Rancang Bangun Air and Underwater
Kapten Laut (E) NRP | Drone Real Time Object Recognition
19600/P berbasis Tensor Flow dan Open CV pada

Perangkat Android

6 | Joko Sulistyanto Rancang Bangun Air and Underwater
Kapten Laut (E) NRP | Drone Camera Live Streaming Monitoring
19602/P pada Android Flight Controller Berbasis

Media Engine

7 | Didit Setya Nugraha Implementasi sistem kestabilan pada Air
Kapten Laut (E) NRP | and Underwater Drone Menggunakan
19605/P Kontrol PID




PENELITIAN MAHASISIWA

PRODIISSISTEKNIKIVIESIN BB
16 A\ Bk

PENELITI

Ahmad Syukur
Kapten Laut (T) NRP
18693/P

JUDUL PENELITIAN

Analisa Kebutuhan Udara Bertekanan
Pada Kri Klas Sigma Dalam Mendukung
Permesinan (Studi Kasus Kri FKO - 368)

Indra Yulianto
Kapten Laut (T) NRP
18696/P

Redesain Bowthruster KRI Kelas LPD
Untuk Menanggulangi Over Beban Listrik
Studi Kasus KRI Surabaya - 591

Hendro Widodo
Kapten Laut (T) NRP
19217/P

Rancang Bangun Pembangkit Listrik
Tenaga Surya Sebagai Sumber Energi
Pada Prototype Penghasil Air Tawar dari
Udara dan Kebutuhan Daya Untuk Pos TNI
AL

Budi Prasetiyo
Kapten Laut (T) NRP
19219/P

Analisa Pemanfaatan Boss Cap Fins
Sebagai Saving Device (Esd) Pada Kapal
Cepat Rudal (Kcr Tipe 60)

Anton Nugroho
Kapten Laut (T) NRP
19223/P

Analisa Kerusakan High Pressure Pump
MPK MTU Seri 16 V 4000 M 90 Pada KRI
Kelas Parchim Dengan Metode Swot (Studi
Kasus KRI Hasan Basri-382)

Dinar Jati Kusuma
Kapten Laut (T) NRP
19224/P

Rancang Bangun Sistem Separator Limbah
Minyak Dengan Memanfaatkan Sensor
Cahaya Phototransistor Pada Oil Skimmer
Vehicle (OSV)

Dwi Kumara
Kapten Laut (T) NRP
19226/P

Analisa Eksperimental Pengaruh
Penggunaan Bahan Bakar Emulsi Terhadap
Performa Mesin Diesel

Bhisma Widyanto
Prabowo

Kapten Laut (T) NRP
19542/P

Modifikasi Sistem Penggerak Crane LCVP
Pada KRI Tipe LST Korea (Studi Kasus
Pada Kri Teluk Sampit - 515)




PENELITI

JUDUL PENELITIAN

9 | Dwi Agus Setyawan Analisa Pemasangan Bulbous Bow Pada
Kapten Laut (T) NRP | Performa Kapal Tipe Strategic Sealift
19556/P Vessel (SSV) Dengan Menggunakan

Software Maxsurf dan Marin DSPPC

10 [ Sugiarto Rancang Bangun On Off Magnet Sebagai
Kapten Laut (T) NRP [ Alat Bantu Penyelam Pada Proses
19562/P Maintenance Bawah Air di KRI

11 | Panji Asmoro Rancang Bangun Oil Skimmer Vehicle
Kapten Laut (T) NRP | Guna Menanggulangi Polusi Laut dari
19585/P Tumpahan Oli Dan Minyak dii Dermaga

Kolam Koarmada li

12 | Yos Aru Moreta Rancang Bangun Prototype Mesin
Kapten Laut (T) NRP | Penghasil Air dari Udara Guna Mendukung
19585/P Ketersediaan Air Personil di Posal

BENEBITIANIVIAHASISVVA
PRODIISSIBTEKNIKIVIANAYEMENINDUSTRI,
7AV2 018
No PENELITI JUDUL PENELITIAN

1 | Khristian Gunawan Analisa Beban Kerja Perawat Instalasi

Aden Gawat Darurat (IGD) RSAL dr. Ramelan
Mayor Laut (S) NRP | Surabaya dengan menggunakan NASA -
17213/P TLX

2 [Moechammad Soeryo
Mayor Laut (P) NRP
17644/P

Rancang Bangun Jas Hujan KRI
menggunakan metode Quality Function
Deployment berjenjang (Studi Kasus KRI
Oswald Siahaan - 354)

Analisa Beban Kerja Mental Anggota KRI
Bimasuci menggunakan metode Subjective
Workload Assesment Technique (SWAT)

Pemilihan Prioritas Hardepo KRI di
Koarmada Il dengan metode Fuzzy MCDM

3 | Hadi Wahyono
Mayor Laut (P) NRP
17676/P

Yudhi Herdianto
Kapten Laut (T) NRP




PENELITI

JUDUL PENELITIAN

5 | Madu Susilo Desain Ulang Rompi Anti Peluru Yang
Kapten Laut (P) NRP | Dapat Mengapung Untuk Tim Visit Board,
19178/P Search and Seizure (VBSS) KRI dengan

Metode Kansei Engineering

6 [ Rizky Prima Afristya Analisa Beban Kerja dan Optimalisasi
Putra Jumlah Personel KRI Teluk Bintuni-520
Kapten Laut (P) NRP [ dengan Pendekatan Work Load Analysis
19496/P (WLA)

7 | Hary Nurdi Rancang Bangun Sistem Keamanan
Kapten Laut (S) NRP | Brankas menggunakan Kode, Sidik Jari
18765/P dan Kamera menggunakan Metode Kansei

Engineering

8 | Arif Setyawan, S.H Analisis Beban Kerja dan Jabatan
Mayor Laut (P) NRP | Berdasarkan Job Description dan Factor
17648/P Evaluation System pada Personel

Dislambair Koarmada Il

9 [Rofi Hidayatur Analisis Faktor Kegagalan dan Keandalan
Rakhman Desain ICCP (Impressed Current Chatodic
Kapten Laut (T) NRP [ Protection) terhadap Korosi Air Laut pada
18708/P Lambung Kapal

10 | Kusdianto Analisa Sistem Penilaian Calon Kepala
Kapten Laut (S) NRP | Akutansi TNI Angkatan Laut Berbasis
19624/P Kompetensi dengan Pendekatan Analtic

Network Process (ANP)
11 | Davistya Haria Analisa beban kerja prajurit KRI dr.
Gamananda Soeharso - 990 sebagai Kapal Bantu
Rumah Sakit TNI AL dengan Menggunakan
Metode NASA TLX
12 [ Adityo Budi Sunarko [ Pengendalian Persediaan Suku Cadang

Kapten Kal. 539129

Pesawat CN 235 di Gudang Persediaan
Pangkalan Halim Perdana Kusuma Dengan
Pendekatan Model Periodic Review (R,s,S)
Serta Simulasi Monte Carlo




PENELITI

JUDUL PENELITIAN

13

Erlan Abrianto BS.,S.
ST.Han
Lettu Kal. 541569

Analisa Keandalan Komponen Kritis Aircraft
tiple Disk Brake pada Hydroulic System
Pesawat Tempur F-16 Fighting Falcon
dengan Metode FMECA

14

Aquario Valentino,
S.ST.Han
Lettu Kal. 541608

Pengendalian Persediaan Suku Cadang
Radar Plessey AR-325 Commander di
Depo Pemeliharaan 50 dengan Pendekatan
Model Periodic Review (R,s,S) System dan
Simulasi Monte Carlo

No

BENEITIANIMNAHASISWAN
PRODISIIFHIDROGRAEI

PENELITI

Dodik Armansyah
Mayor Laut (P) NRP
17632/P

T*AV2 )18,

JUDUL PENELITIAN

Studi Pembuatan Purwarupa AML, IWC
(Additional Military Layer, Intergrated Water
Column) untuk mendukung Peperangan
Laut dan Optimalisasi WECDIS TNI AL

Ardian Endar Diputra
Kapten Laut (P) NRP
18194/P

Pemodelan Hidrodinamika pada
Pembangunan Dermaga Koarmada | di
Teluk Ratai

Nuki Widi Asmoro
Kapten Laut (T) NRP
18703/P

Studi Anomali Objek Bawah Laut
Berdasarkan Interpretasi Data Kolom Air
Multibeam Echosounder di Perairan Teluk
Jakarta

Hery Kusworo
Kapten Laut (S) NRP
18763/P

Studi Penentuan CATZOC Berdasarkan
Kontrol Kualitas Data Batimetri dari
Multibeam Echosounder (Studi Kasus
Survei Pulau Bawean)

Bayu Ardiyarta
Kapten Laut (P)
19171/P

| Refleksi Sub Bottom Profiler (Studi Kasus

Studi Karakteristik Sedimen Permukaan
Dasar Laut Berdasarkan Nilai Koefisien




PENELITI

JUDUL PENELITIAN

Aang Zaenal Mutaqin
Kapten Laut (P) NRP
19479/P

Studi Interpretasi Objek Bawah Air
Berdasarkan Nilai Hambur Balik Wreck
dengan Data Side Scan Sonar di Perairan
Selat Karimata (Studi Kasus SAR Pesawat
Air Asia)

Dody Ahmad Farid
Ibrahim

Kapten Laut (P) NRP
19513/P

Pemanfaatan Data Kolom Air Multibeam
Echosounder Untuk Mendeteksi Kebocoran
Pipa Gas

Ratna Yanuar Hadi
Kapten Laut (T) NRP
19544/P

Studi Pengaruh Noise Level Vessel
Terhadap Kontrol Kualitas Data Multibeam
Echo Sounder Berdasarkan S-44 IHO
Tahun 2008

Zainul Arif Akbar
Kapten Laut (E) NRP
19603/P

Optimalisasi Jumlah Sapuan Untuk
Mendeteksi Objek Berdimensi Kecil
Menggunakan Multibeam Echosounder
(MBES)

10

Ferry Dhian Cahyadi
Kapten Laut (S) NRP
19612/P

Pembuatan Purwarupa Peta Best Operation
Depth Kapal Selam dan Informasi Berat
Jenis Air Laut di Wilayah Perairan Sangihe
Talaud

IBENEITIANIVIAHASISIVA
PRODIIDEISITEKNIK(EFEKTRONIKA)

PENELITI

2AN2 018,

JUDUL PENELITIAN

Agung Gunawan
Serka Nav 106518

Rancang Bangun Kacamata Visual
Penampil Data GPS dan Data Kompas
Menggunakan Mikrokontroller untuk
Pasukan Marinir TNI AL




PENELITI

JUDUL PENELITIAN

Maryxon P. Silaen
Sertu Saa 112473

Rancang Bangun Kacamata Visual
Penampil Data Laser Jarak Menggunakan
Mikrokontroller untuk Pasukan Marinir TNI
AL

Dermawan Sutanto
Serka Ekl 108119

Rancang Bangun Trainer Mikrokontroller
Menggunakan Arduino Mega 2560

Ghana Primayuga
Sertu Kom 114078

Rancang Bangun Trainer Sistem
Komunikasi Mikrokontroller Menggunakan
Arduino Nano

Totok Sugiyanto
Serka Eko 110205

Rancang Bangun |dentifikasi Personil GPS
Life Jacket Menggunakan Arduino Guna
Deteksi Dini Personil Jatuh di Laut

Endro Cahyono
Sertu Ekl 112578

Rancang Bangun Prototipe Pengatur
Ketinggian Periscope Kapal Selam Kelas
Cakra Menggunakan Arduino Mega

Arma Haratul Lisan
Sertu Eko 115015

Rancang Bangun Prototipe Repeater
Ketinggian Periskop Kapal Selam Kelas
Cakra Menggunakan Dot Matrix

Oscar Panji S. N.
Sertu Nav 114052

Rancang Bangun Multirole V-Tol Drone
Guna Membantu Misi Pengintaian Pasukan
Infanteri"

Budhi Trilaksono
Sertu Esa 114174

Rancang Bangun Kamera Pengintai dan
Visual Data pada Drone

RENEBITIANIMAHASIS WA

BRODIIDEISMEKNIKIVIESIN
7AY2 018,
PENELITI JUDUL PENELITIAN
Abdul Manaf Rancang Bangun Mekanisme Tuas
Serka Tek 532531 Penembakan Tank AMX 10 PAC 90 dengan

Elektro Hidrolik




PENELITI

JUDUL PENELITIAN

2 | Dedi Supriyadi Rancang Bangun Mekanisme Tuas
Serka Mar 110270 Pembuka Breecblock pada Tank AMX 10
PAC 90 dengan Elektro Hidrolik
3 | Viky Fery Sandi Rancang Bangun Mekanisme Pengatur
Sertu TKU 112487 Kecepatan dan Penyempurnaan Steering
pada Tank AMX 10 PAC 90 dengan Sistem
Elektro Hidrolik
4 | Faizal Ardi Wijaya ‘Rancang Bangun Sistem Rotari Otomatis
Serka TKU 112488 padKub Tank AMX 10 PAC 90 dengan
menggunakan Motor DC”
5 | Deny Trianto Rancang Bangun Mekanisme Elevasi dan
Serka Lis 112530 Rotari pada Tank AMX 10 PAC 90 dengan
menggunakan Mikro controller”
6 [ Arif Kurniawan “Rancang Bangun troll Mekanisme
Serka Lis 112537 Steeringdan Sistem Pengatur Kecepatan
pada Tank AMX 10 PAC 90 dengan system
Elektro Hidrolik”
7 | Rendy Panca W “‘Rancang Bangun Mekanisme Rak
Sertu Mes 114093 Amonisipada Tank AMX 10 PAC 90 dengan
Elekto Hidrolik”
8 | Dedik Setyono ‘Rancang Bangun Mekanisme Elevasi
Sertu Mes 114106 tomatis pada Canon Tank AMX 10 PAC
nggunakan motor DC”
9 | Satria Adenata Rancang Bangun Kontrol Pengendali
Negara Mekanisme Loading Unloading dan
Sertu Lis 114129 Penembakan Berbasis Arduino pada Tank
AMX 10 PAC 90"
10 [ Ari Purnomo Rancang Bangun Mekanisme Pendorong

Sertu Bah 114871

Amunisi ke dalam Canon pada Meriam
Tank AMX 10 PAC 90 dengan Motor DC”




PENELCITIAN MAHASISWA

PRODIIDESIHIDROEIOSEANOGRAE]

PENELITI

Ngajiyono
Serma Nav 96140

A2 018,

JUDUL PENELITIAN

Penggambaran Co-Tidal Chart dari Data
Satelit Altimetri (Study Kasus Perairan Laut
Jawa)

Aditiyas Budiyanto
Serka Ttu 106627

Pembuatan Peta Pasang Surut di Selat
Sunda Berdasarkan Data Pasang Surut
Mocel TMD

Agus Lail Thariq
Serka Bek 106654

Karakteristik Gelombang Laut untuk
Informasi Pembangunan Dermaga (Study
Kasus Lanal Tahuna)

llyas
Serka Kom 108030

Pembuatan Peta Laut Kertas No. 63 Sealat
Gelasa Menggunakan Perangkat Lunak
Ceris Paper Chart Composser 2.1.

Arif Seetiawan
Serka Ede 108106

Purwarupa Alat Ukur Gelombang
Menggunakan Sensor Tekanan Dilengkapi
Telemetry

Arif Santoso
Serka Nav 112427

Prototype Sistem Informasi Berita Pelaut
Indonesi (BPI) Berbasis Android

Jaenudin Purwarupa Receiver GPS Berbasis
Serka Kom 112446 Microcontrolar dengan Post Prosessing
Nurdin Pemanfaatan Sofware HYPACK 2015

Serka Tku 112497

dalam Opsurla Hidro-Oseannografi
Berdasarkan Ketelitian C13 IHO serta
Pemeliharaan PLI sesuai dengan S-4 B600

Hengky Pratama
Seru Kom 114070

Peningkatan Resolusi Data Sub-Bottom
Profile (SBP) dan Interprestasinya untuk
Menunjang Pembangunan Bangunan
Tengah Laut (Studi Kasus Perairan Selat
Madura)




PENELITI

JUDUL PENELITIAN

10

Tria Efendi
Sertu Keu 114183

Komparasi Pengolahan Data Side Scan
Sonar dengan Menggunakan 2 (dua)
Perangkat Lunak Triton Imaging dan
Sonarwiz (Studi Kasus Perairan Batam
Kepulauan Riau)

1

S. Rachmat Widianto
Sertu Bah 114844

Pembuatan Peta Wisata Bahari
Menggunakan Caris Paper Chart
Composer 2.1 (Study Kasus Wilayah Pulau

Komodo dan Labuhan Bajo)

No

BENEPITIANIMAHASISWA)
PRODIIDEISIIN EORMWATIKA

PENELITI

Depilia Surya Candra
Serma TTU NRP
100728

A2 018,

JUDUL PENELITIAN

Rancang Bangun Aplikasi Penentuan
Indeks Massa Tubuh Bagi Prajurit
Satkopaska Koarmada Il Berbasis Android

lwan Yulianto
Serma TTG NRP
100804

Rancang Bangun Aplikasi Penjadwalan
Kegiatan PDD khas TNI AL Berbasis WEB”

Agus Setiyawan
Serka MES NRP
104687

Rancang Bangun Sistem Monitoring
Pengawalan Kapal Dengan Lora/GPS
Sheild Menggunakan Delphi

Yudha Dwi Apriyanto
Serka BEK NRP
108152

“Rancang Bangun Sistem Informasi Gaji
Prajurit TNI AL Berbasis Android”.

Rizki Agus Leonar
Serka PAS 533894

Rancang Bangun Aplikasi Sistem Pencatat
Keluar Masuk Personel di Penjagaan
Pangkalan Udara Atang Senjaya Bogor
dengan Verifikasi Face Identification




PENELITI

JUDUL PENELITIAN

6 |Bayu Wibisono Rancang Bangun Aplikasi Sistem
Serka KOM NRP Pembelajaran Isyarat Morse berbasis
108022 Visual Basic

7 | Khairul Huda Sistem Informasi Sejarah KRI di Jajaran
Serka NAV NRP Armada RI Berbasis WEB
110120

8 | Mochammad Rancang Bangun Sistem Monitoring
Faturrochman Pengukuran Volume BBM Pada Tangki
Serka BEK NRP Timbun SPBT di Lingkungan TNI AL
112651 Berbasis 10T (Internet of Things)

9 [Krisnal Siolangen Rancang Bangun Sistem Monitoring
Sertu NAV NRP Kualitas Air Pada Tangki Air Tawar KRI di
114045 Jajaran Armada RI Berbasis loT (Internet of

Things)”.
10 | Nirwan Puriyono Rancang Bangun Sistem Informasi

Sertu PDK NRP
115158

Penggunaan Rumah Dinas di Lantamal V
Berbasis WEB Dan SMS Gateway




T DIRARA PEREGURVAN THNEET

\ 4
%\\\;1 PENDIDIKANK

Menjadi pusat pengembangan ilmu pengetahuan dan
teknologi (Iptek) pertahanan bidang kemiliteran,
kemaritiman dan keangkatanlautan yang handal
ditingkat internasional dalam mewujudkan kemandirian alat
utama sistem senjata (alutsista).

—

Menyelenggarakan program pendidikan tinggi untuk
menghasilkan SDM yang berkarakter dan berkepribadian
Indonesia, berbasis iptek yang berkualitas dan relevan dengan
kebutuhan pertahanan bidang kemiliteran, kemaritiman dan
keangkatanlautan.

. Melaksanakan penelitian dan pengembangan iptek pertahanan

bidang kemiliteran, kemaritiman dan keangkatanlautan dalam
upaya mewujudkan kemandirian alat utama sistem senjata
(alutsista).

. Melaksanakan kegiatan pengabdian kepada masyarakat

melalui pemberdayaan potensi maritim.
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PESAWAT TANPA AWAK (DRONE)
LEMPAR UNTUK MENDUKUNG PASUKAN

Sunarta. S.T., M.T.
Letkol Laut (E) NRP 12898/P
Ka Depdik STTAL

Deskripsi

Merancang pesawat tanpa awak yang dapat digunakan sebagai alat
untuk mengintai kekuatan musuh di medan pertempuran. Ukuran
dirancang tidak terlalu besar dan dapat disimpan dalam beberapa
bagian kecil sehingga sangat praktis untuk dibawa oleh seorang
prajurit. Pengoperasian pesawat ini tidak memerlukan landasan, dapat
diterbangkan dengan cara dilempar sebagai awal pengoperasiannya.
Pesawat dengan Wing Span (WS) 150 cm dan panjang 100 cm dapat
dilepas menjadi beberapa bagian dan dikemas dalam satu koper.
Dengan dukungan baterai 4 sel 10.000 mAh durasi penerbangan
mencapai 45 menit. Jarak tempuh mencapai 30 km, dengan kecepatan
mencapai 60 km/jam. Ketinggian jelajah sekitar 500 m. Jangkauan
komunikasi 868 MHz Long Range System mencapai radius 20 km.
Dilengkapi kamera HD dengan memori penyimpan eksternal sebagai
perekam video hasil pengamatan. Rencana penerbangan dapat secara
autopilot dengan memberikan route penerbangan

Development



DESIGN OF GANESHA ROBOT BUILDING FOR
MILSPECS MAPPING WITH PHOTOGRAMETRY
METHOD

Erpan Sahiri, S.T., M.T.,M.Tr. Hanla
Letkol Laut (E) NRP 13481/P
Kaprodi S1 Teknik Elektro STTAL

Deskripsi

Penelitian ini akan membuat wahana yang dapat melakukan misi foto
udara yang memenuhi persyaratan untuk pengolahan selanjutnya.
Wahana yang digunakan adalah UAV jenis Fly Wing dengan perangkat
autopilot beserta perangkat pendukungnya. Adapun muatan yang
diinstal di dalam pesawat UAV adalah kamera yang mempunyai auto
fokus yang cepat dengan resolusi yang cukup untuk sebuah foto udara
dan mampu untuk melakukan capture berdasarkan perintah dari Flight
Controller. Misi penerbangan diatur menggunakan software Mission
Planner yang memiliki fasilitas standard penerbangan bagi UAV. Peta
yang baik dihasilkan oleh kumpulan foto yang diambil dengan posisi
tegak. Foto mentah yang diambil harus memiliki ketajaman gambar
yang baik dan mencakup seluruh area yang diharapkan.
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| RANCANG BANGUN EXERCISE SMART MINES
| BERBASIS MEDIA LATIHAN |

PEPERANGAN RANJAU

Dr. | Made Jlwa Astika. M.MT. |
Kolonel Laut (KH) NRP 12760 /P '
Direktur Sarjana STTAL .

Deskripsi ‘

system firing device akustik, remute control,
GPS dan warhead berbentuk cone explosive
yang bisa diaplikasikan di perairan Indonesia
serta mempunyai kemampuan yang handal
untuk mendukung strategi pertahanan negara Gambar 1. Body Exercise I
Indonesia. Senjata apung laut ini diharapkan smark mine

‘ Rancang bangun senjata apung laut dengan

mampu  beroperasi pada kedalaman
maksimal 300 meter, sehingga dapat
diaplikasikan di beberapa perairan Indonesia
yang memiliki kedalaman sampai dengan
300 meter. Selain itu dalam hal dimensi
‘ pada prinsipnya mengikuti kemampuan  Gambar 2. Control processing
kedalaman operasional, semakin dalam Unit Exercise Smark Mine.
| kemampuan operasionalnya maka semakin
besar dimensinya. Bentuk dan bahan dari
badan senjata sedapat mungkin supaya
menyulitkan sonar kapal Buru Ranjau lawan
untuk mendeteksi keberadaan senjata
rsebut,

sistim sensor akustik, emute control, GPS.
. kemampuan daya apung.

*ar



RANCANG BANGUN MOTORIZED SWIMMING
TOOLS UNTUK MENDUKUNG

TUGAS PRAJURIT KOPASKA

Sunarta. S.T.,, M.T.
Letkol Laut (E) NRP 12898/P
Ka Depdik STTAL

Deskripsi

Perancangan merupakan alat bantu renang yang cukup praktis dalam
pemakaian, memiliki fungsi seperti yang diharapkan serta kemudahan
dalam penggunaan, Pembuatan berdasarkan hasil dari penyusunan
konsep melalui House of Quality (HOQ) terdiri dari jenis propeller yang
digunakan propeller A length 20mm, leaf 4, pitch 450. Jenis motor
yang digunakan Motor T200 thruster, Speed 4000 RPM. Menggunakan
strap dari nylon. Konsol yang digunakan push button. Menggunakan
controller boost converter. Menggunakan baterai Li-Po Gens Ace 11.1V,
10.000 mAh. Dengan material kedap menggunakan PVC.

[ResearchigiDevelopment




RANCANG BANGUN UNDERWATER REMOTELY
OPERATED VEHICLE (ROV) FOR KRI USING

KANSEI ENGINEERING MODEL

Dr. Okol Sri Suharyono. S.T., M.T.
Letkol Laut (T) NRP 14003/P
Kaprodi S2 ASRO

Deskripsi

Berfungsi sebagai alat penganti personel KRI dalam melaksanakan
penyelaman untuk mengetahui kondisi badan bawah kapal.
Spesifikasi, dimensi 45x35x30 cm; berat 8,5kg, kedalaman 25 - 30
meter, Baterei Lippo charging 2 jam, ketahanan operasi 6 jam, visibilitas
baik, perekaman realtime, Camera IP 8 mega pixel, control Joystick
Navigasi, kapasitas recording gambar 16 GB.

e F b e e E R T
Networking of Naval Base




PERANCANGAN PELINDUNG KEPALA UNTUK
KERJA PENYELAMAN BAGI PRAJURIT
DISLAMBAIR KOARMADA Il DENGAN METODE
QUALITY FUNCTION DEPLOYMENT (QFD)

Ichwan Rusdiansyah
Kapten/Suplai/20058/P
S1 Teknik Manajemen Industri

Deskripsi ' rmw -
Rancang  bangun ini o S [ /““..::':,-:: -------

dibuat untuk melindungi > — . .._,

. dan membantu penyelam s L 4

dalam kerja penyelaman, e N
kegunaan untuk = A | -
melindungi  kepala dan SRR I~

. memberikanpencahayaan p— -

- saat kerja penyelaman Gambar 1. Rangkaian Pelindung Kepala

karena medan kerja Untuk Kerja Penyelaman

bawah air sangat rentan
terhadap benturan benda
keras dan memiliki
fisibility =~ yang  sangat

terbatas. Menciptakan Bl R B

. ambar 2. Rancang Bangun
pelindung  kepala untuk Pelindung Kepala Untuk Kerja
kerja penyelaman yang Penyelaman

tebal dan terintegrasi
dengan alat penerangan
(senter selam), rangkaian
alat penerangan dapat
dipasang dan dilepas dari
pelindung kepala sesuai
kebutuhan penyelam,
elevasi pencahayaan Gambar

dapat  diatur  sesuai iﬁ ,!inldur: I

kebutuhan penyelam. s e e, __ .

3. Uji Coba Gambar 4. Hasil Uji

- 4,

e
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PURWARUPA SINGLE BEAM ECHOSOUNDER
MENGGUNAKAN MICROCONTROLER ARDUINO

DAN SENSOR WATERPROOF ULTRASONIC

Abdul Rokhman
Sertu Mes 114964
D3 T. Hidro-Oseanografi

Deskripsi

Purwarupa single  beam
echosounder menggunakan
microcontroler arduino dan
sensor waterproof ultrasonic
merupakan alat yang
digunakan untuk mengukur
kedalaman laut dengan
menggunakan metode
akustik, alat ini menggunakan
sensor piezoelektrik sebagai
pemancar dan penerima
gelombang  akustik. Alat
ini dibuat bertujuan untuk
bidang studi dan penelitian
tentang cara kerja sistem
akustik, diharapkan alat ini
terus dikembangkan dan bisa
menghasﬂkan sebuah produk .

BDevelopment




PURWARUPA CTD PROFILER BESERTA
PERANGKAT LUNAK ANTARMUKANYA

Dajad Setyanto
Serka Pdk 104981
D3 T. Hidro-Oseanografi

Deskripsi

Rancang bangun ini dibuat untuk membantu dalam pengambilan data
sifat fisis air laut berupa konduktifitas, suhu dan tekanan. Data ini dapat
diolah menjadi nilai salinitas, densitas dan kedalaman instrument survei
untuk kemudian diolah menjadi nilai cepat rambat suara di tiap lapisan
kedalaman (Sound Velocity Profile-SVP).

Nilai SVP dibutuhkan untuk mengkoreksidata yangdihasilkan instrument
batimetri yang memanfaatkan gelombang suara (echosounder), baik
singlebeam echosounder maupun multybeam echosounder,

i8iDevelopment




RANCANG BANGUN SISTEM PENDORONG
UNDERWATER JETPACK DALAM RANGKA

MENDUKUNG TUGAS KOPASKA - TNI AL

Ardiansyah
Serka MES Nrp 112508
D3 T. Mesin

Deskripsi

Rancang bangun ini dibuat
untuk menunjang rancang
bangun alat Underwater
Jetpack, sehingga dapat
mendukung tugas operasi
prajurit  kopaska dalam
penyusupan bawah
air (sabotase bawah
air). Dengan  bantuan
underwater jetpack maka
kecepatan pergerakan
prajurit kopaska di bawah air
dapat ditingkatkan sampai
mencapai kecepatan
maksimal 3 knott.

. Sistem pendorong




RANCANG BEANGUN DESAIN UNDERWATER
JET PACK DALAM RANGKA MENDUKUNG
TUGAS KOPASKA TNI AL

Ricky Prima Wijaya
Serka MES NRP 112524
D3 T. Mesin

Deskripsi

Rancang bangun desain ini untuk membantu pasukan katak dalam
melakukan sabotase bawah air agar mampu berenang cepat sejauh
mungkin untuk menuju sasaran. Bentuk Inovasi yang harus dilakukan
untuk meningkatkan performance penyusupan bawah air oleh peneliti
mendesain alat yang bernama underwater jet pack yang penggunaannya
dipunggung manusia sebagai alat bantu renang kopaska. Desain
underwater jet pack sendiri mempunyai dimensi ukuran panjang
0,44175 m dan lebar 0,291 m serta tinggi 0,185 untuk berat underwater
jet pack 18,90 kg, kecepatan maksimal 3 knot dengan sistem propulsi
menggunakan propeller yang didukung dengan dua buah motor DC dan
dua buah baterai kering.




RANCANG BANGUN SISTEM PEMANTAUAN
POSISI UNDERWATER JETPACK
MENGGUNAKAN GPS V- KEL SEBAGAI ALAT
PENDUKUNG TUGAS KOPASKA - TNI AL

D3 T. Mesin

Sugeng Prayitno
Serka BAH NRP 112421

Deskripsi

Rancang bangun ini dibuat
untuk pengamatan posisi alat
under water jetpack saat di pakai
prajurit kopaska TNI — AL dalam
melaksanakan tugas mengawal
operasi pendaratan Amphibi, alat
ini dibagi menjadi 2 bagian yaitu
Transmitter dan Receiver dimana
Transmitter ini akan di pasang di
underwater jetpack sedangkan
receivernya di pasang di kapal
atau di darat.Transmitter ini
menggunakan saklar otomatis
sehingga data GPS bisa langsung
di terima oleh receiver yang di
teruskan ke layar manitor.




PURWARUPA PERALATAN PENCITRAAN
BAWAH LAUT MENGGUNAKAN SENSOR
WATERPROOF ULTRASONIC

Mohamad Dodon Kardono
Serka Nav 110128
D3 T. Hidro-Oseanografi

Deskripsi

Purwarupa ini dibuat untuk E 18] 0o
membantu  surveyor  dalam 10 Kontak AL et
melakukan survey pencitraan <&
bawah  laut, dan fungsi T et _
dari purwarupa peralatan S10p Kortak

pencitraan ini adalah untuk [ - “}
mengukur  kedalaman laut, . Mol 3o Sensor Urasonic
menentukan dan mendeteksi l

objek didasar laut. Cara kerja =il

purwarupa alat ini dengan cara Gambar 1. Rangkaian Sistem

penerapan gelombang bunyi
yang dipancarkan dari alat
dengan frekuensi 200khz untuk
menentukan jarak benda didasar
laut dari gelombang suara yang
dipantulkan.




RANCANG BANGUN SISTEM PENDETEKSIAN
GELOMBANG PADA EXERCISE SMART MINE

Nuri Nur Cahyono
Serka Eko 114146
D3 T. Elektronika

Deskripsi

Rancang Bangun Sistem Pendeteksian Gelombang Pada Exercise
Smart mine Menggunakan Sensor Akustik berfungsi untuk mendeteksi
anya kapal lewat berdasarkan sinyal akustik yang dihasilkan. Dalam
mewujudkan sistem akustik digunakan perangkat microphone dengan
basis proses menggunakan Arduino Uno. Proses utama pada sistem
untuk melakukan spectrum analyzer sinyal skustik yang diterima untuk
dihasilkan kekuatan sinyal dan frekeunsi domain.
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Gambar 1. Rangkaian Sistem Gambar 2. Uji Coba Spektrum Frekuensi




PENELITIAN
MEDIA DARAT




PEMBUATAN SIMULATOR LATIHAN
MENEMBAK BERBASIS VIRTUAL REALITY
TAHAP 1 DARI 2 TAHAP

Dr. Ahmadi, S.Si., M.Si
Kolonel Laut (KH) NRP 10053/P
Direktur Diploma STTAL

Deskripsi s

Pelaksanaan riset ini
adalah anggota TNI baik
yang bertugas sebagai
garis depan pertahanan
negara maupun calon
prajurit TNI yang sedang
dalam masa pendidikan.
Manfaat utama yang Gambar 2.
akan diperoleh adalah Menu Game
kemampuan menembak  t@mpilan dilayar

monitor
yang terus  terasah. smoke powder

Gambar 1.

Awal Game VR

saat tampilan di

layar monitor |

Berlatih menembak
menggunakan simulator ‘
|

Gambar 3. |
Uji coba peralatan
virtual reality

yangbiayapengadaannya
relatif mahal. Dengan
kemampuan menembak

- yang makin

tidak membutuhkan
peluru tajam/ magazine -~ .

senjata laras
4 dataly pangja

tengah

-




RANCANG BANGUN MATERIAL BOM
COMPOSITE SMOKE POWDER

Dr. | Made Jlwa Astika. M.MT.,
Kolonel Laut (KH) NRP 12760 /P
Direktur Sarjana STTAL

Deskripsi

Smoke powder sebagai
senjata sabotase meliputi
kemampuan beberapa
senyawa  Kimia  yang
dapat menimbulkan asap

Gambar 1.
Material smoke
powder
dengan warna

: kuning.
yang berwarna sebagai -
pengelabuan namun
memiliki kemampuan

sebagai senjata asap yang
beracun yang mampu melumpuhkan
lawan. Komposite yang dimaksud dalam
satu geranat asap terdapat bermacam
macam warna. Senjata sabotase ini
merupakan senjata sabotase pertahan
laut yang digunakan smoke powder
berwarna abu-abu, udara yang digunakan
smoke powder berwarna biru muda dan : -
darat smoke powder berwarna kuning, Gambar 2. Material smoke powder
merah serta coklat. dengan warna kuning.




RANCANG BANGUN TACTICAL UNMAND
GROUND VEHICLE

Ayib Rivai Prabowo, S.T., M.T.
Letkol Laut (T) NRP 14529/P
Kaprodi D3 Teknik Mesin

Design Unmaned Ground Vehicle (UGV) adalah kendaraan dengan
penggerak rantai yang dikendalikan jarak jauh ( Wire Less ), Tujuan dari
pembuatan kendaraan ini adalah sebagai penunjang dalam penugasan
TNI AL, Kemampuan dari desain UGV ini antara lain : Dapat beroperasi
pada medan dimana pada penggerak Roda tidak bisa beroperasi.
Memiliki Kamera pada Gripper Sebagai sarana bantu penggendalian
UGV. Memiliki Kemampuan membawa beban pada lengan griper
seberat 1,2 Kg. Memiliki dimensi yang kecil 1,6 m x 1,5 m x 0,4 m,
sehingga efisien Memiliki Kemampuan Jelajah 50 m dalam waktu 5
detik. Terbuat dari Plat Alumunium dengan ketebalan 2 mm Jarak
jangkau 180 m dalam medan yang lapang. Dapat digunakan sebagai
pengintai dan pengamanan bahan peledak




ALAT PENCATAT SKOR OTOMATIS PADA
LATIHAN MENEMBAK PISTOL

Sunarta. S.T., M.T.
Letkol Laut (E) NRP 12898/P
Ka Depdik STTAL

Deskripsi

Pendeteksian perkenaan menembak menggunakan kamera yang
terpasang dibelakang lesan, sedangkan sebagai pemicu atau untuk
mentriger menggunakan sensor piezoelektrik yang mendeteksi getaran
pada saat peluru menembus lesan. Sensor dipasang pada keempat
sudut bingkai lesan. Setiap sensor mendeteksi getaran akibat lesan
tertembus peluru maka kamera akan meng”capture” lesan dan software
akan menghitung dan menampilkan perkenaan peluru pada lesan.
Prosesor yang digunakan adalah Mikrokontroler ESP8266, koneksi
komunikasi data dengan RS 485 dan software yang digunakan Visual C#
Open CV. Jarak menembak pistol dalam penelitian ini adalah 25 meter,
perangkat komunikasi antara laptop dengan lesan menggunakan kabel.
Sebelum pelaksanaan menembak dilaksanakan kalibrasi penangkapan
(capture) kamera terhadap lesan. Hasil pengujian alat pencatat skor
otomatis ini, dengan melaksanakan sepuluh kali pengujian, dengan
menggunakan alat pencatat skor otomatis menembak pistol rata-rata
waktu untuk mengetahui skor keseluruhan hanya 48 detik.

=

Researchi&Development




THE DEVELOPMENT OF REALTIME
MONITORING HELMET FOR VESSEL BOARD

SEARCH AND SEIZURE (VBSS) TEAM OF KRI

Joko Purnomo. S.Si., MT.
Letkol Laut (KH) NRP 14115 /P
Kaprodi S| Teknik Management Industri

Deskripsi

Pemantauan posisi prajurit di
KRI pada saat melaksanakan
tugas pemeriksaan, peran
tempur lainnya dapat
termonitor dengan baik secara
real time, teknologi yang
digunakan dengan memanfaat
system traking dengan bantuan
computer, Helmet dilengkapi Gambar 1.
dengan audio video yang dapat Perlengkapan Helmet VBSS
dimodifikasi melalui kamera,
headset, serta microphone
yang dipasang pada helm
yang dapat dikirim hasilnya
secara langsung kepada KRI,
peralatan pendukung Camera
- =
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RANCANG BANGUN SOFTWARE NETWORKING
OF INDONESIA NAVAL BASE BASED ON
SYSTEM DYNAMIC AND SOLVER MODEL

Dr. Okol Sri Suharyono. S.T., M.T.
Letkol Laut (T) NRP 14003/P
Kaprodi S2 ASRO

Deskripsi

Rancang bangun software untuk mempermudah distribusi jaringan di
pangkalan TNI AL dengan mengunakan system dynamic dan model
solver. Sehingga keputusan dapat segera diambil dengan tepat
berdasarkan perkembangan di masing masing pangkalan TNI AL

Madel Penentuan daringan Prighalan / Networking Panghalan

Berhasis System Dynamic & Solver Mode!

Gambar 1.
Interface Software
Networking
Naval Base




RANCANG BANGUN SIMULASI PENEMBAKAN
MERIAM 20 MM UNTUK PRAJURIT KRI

Wawan Kusdiana. S.T., M.T.
Letkol Laut (T) NRP 13868/P
Kaprodi S1 Teknik Mesin

Deskripsi

Produk simulasi Penembakan Meriam 20 mm untuk prajurit KRI pada
saat kapal berlayar bersifat dinamik dimana suatu obyek diam/bergerak
dengan parameter yang mendekati nilai dan keadaan sebenarnya.
Dimana simulasi merupakan proses yang diperlukan meniru tingkah
laku sistem yang sesungguhnya menggunakan sistem virtual reality. Ini
meliputi berbagai kegiatan seperti penggunaan diagram alir dan logika
komputer, serta penulisan kode komputer dan penerapan kode tersebut
pada komputer untuk menggunakan masukan dan menghasilkan
keluaran yang diinginkan. Sehingga keluaran dari computer yang di
tayangkan lewat Monitor LED sesuai dengan model Kapal dan kondisi
alam yang telah disetting dan berpengaruh terhadap lantai sebagai
dudukan Meriam yang bergerak mengikuti simulasi dari computer
karena dibawahnya sudah dipasang actuator yang terintegrasi dengan
computer sehingga penembak meriam menempatkan diri di posisi
sebagai prajurit penembak Meriam di KRl dengan output yang diperoleh
adalah hasil perkenaan penembakkan.




RANCANG BANGUN APLIKASI SISTEM
DETEKSI DINI HEAT STROKE

Suprayitno. S.Si., M.MT.
Letkol Laut (E) NRP 13482/P
Kaprodi D3 T Informatika

Deskripsi

Terdapat berbagai macam pertandingan
dalam olahraga militer akan tetapi
dilingkungan Korps Marinir TNl AL
umumnya mempertandingkan lima
cabang olahraga yaitu cross country (lari
T akan lintas alam), speed march (jalan cepat),
Uji Coba renang militer, menembak dan halang
rintang. Dalam pertandingan olahraga
militer setiap prajurit menggunakan
seragam militer lengkap ditambah
perlengkapan senjata, magasen dan
pack dengan beban sekitar 15 kg.
Dalam proses pertandingan cross
country dengan aktifitas fisik yang berat
menyebabkan banyak prajurit yang
GEmbArD. mengalami heat exhaust (kondisi pra

Aplikasi pada Layar Komputer ~ heat stroke) terus memaksakan diri untuk
bertanding dan akan berlanjut menjadi
heat stroke yang merupakan kasus

L e T R
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RANCANG BANGUN ALAT PEMANGGIL
PETUGAS PEMADAM KEBAKARAN

Eko Krisdiono. S.T.,MT.
Letkol Laut (KH) NRP 15165/P
Kabagmat

Deskripsi

Untuk mendeteksi dan menanggulangi secara dini terhadap timbulnya
awal bahaya kebakaran dan menanggulangi secara mandiri.
Perancangan menggunakan 3 (Tiga) Sensor utama yaitu sensor asap,
sensor pendeteksi api dan sensor suhu sebagai input-an, 1 ( satu )
Mikrokontroller Arduino Uno sebagai pengontrol, 1 handphone berbasis
android sebagai interface untuk monitoring kondisi suhu seluruh proses
penanggulangan kebakaran pada ruangan tempat terjadi kebakaran,
1 buah kamera pemantau ruangan sebagai pemantau secara riil
keadaan ruangan yang terhubung dengan wifi. Sehingga diharapkan
apabila terjadi kondisi ruangan yang melebihi batas suhu yang
sudah ditentukan dan memenuhi syarat ruangan tersebut terindikasi
akan terjadi kebakaran maka alat ini akan bekerja secara mandiri
mengatasi kebakaran dengan cara menyemprotkan air maupun Co2
sesuai karakter masing-masing ruangan sampai suhu diruang tersebut
dinyatakan aman dan api padam.
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RANCANG BANGUN OPTRONIC FCS
(FIRING CONTROL SYSTEM)
PADA TANK AMX 10 PAC 90

Ayib Rivai Prabowo, S.T., M.T.
Letkol Laut (T) NRP 14529/P
Kaprodi D3 Teknik Mesin

Deskripsi

Design Sistem optronik yang dirancang adalah dengan menggunakan
input data kamera yang akan mengukur jarak sasaran berdasarkan
dengan algoritma yang telah di masukkan ke dalam mikrokontroler
Arduino, sensor kamera inilah yang akan memberikan input data. Input
data hasil pembacaan kamera diolah didalam mikrokontroler Arduino,
dengan menggunakan motor pada sensor kamera sebagai referensi
sudut maka mikrokontroler akan memberikan perintah kepada motor ini
yang berfungsi sebagai gerak laras meriam memutar. Perintah arduino
dihubungkan dari pin A13 dan A12 kemudian diteruskan menuju
rangkaian relay C pin 2, kemudian tegangan kerja 24 Volt dialirkan
menuju Motor DC untuk menggerakkan pully pada laras meriam. Alat
ini bekerja sebagai pencari sasaran dengan menggunakan bantuan
visual yaitu dengan kamera sebagai pencarian target dilakukan dengan
cara mencari obyek yang menjadi sasaran.
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RANCANG BANGUN PENDETEKSI
KEBUGARAN PARU-PARU PADA PERSONEL
TNI BERBASIS ANDROID

M Sigit P. S.T., M.M.
Mayor Laut (E) NRP 14768/P
Kordos S1 Teknik Elektro

Deskripsi

Oksigen adalah kebutuhan manusia yang paling penting, diantara
kebutuhan-kebutuhan lainnya, seperti makanan atau minuman. Kita
bias bertahan 2 hari tanpa air atau 5 hari tanpa makan, tapi dalam
waktu 2-5 menit kita tidak mendapat oksigen, otak kita akan mematikan
semua system penting dalam tubuh kita. Kebutuhan oksigen yang
begitu besar membuat
organ pemasok udara,
yaitu paru-paru menjadi
sangat penting fungsinya.
Cara kerja alat pendeteksi
kebugaran paru-paru
dengan meniupkan ke
rancangan alat yang
secara otomatis terkoneksi
ke system Arduino (uno)

Gambar 1.
Interface Pendeteksi
Kebugaran Paru- Paru



RANCANG BANGUN SISTEM PEMADAM
KEBAKARAN OTOMATIS DI STTAL BERBASIS
INTERNET OF THINGS (I0T) DENGAN
MENGGUNAKAN UVTRON, LM-35 DAN MQ-7

S1 Teknik Elektro

Deskripsi

Bayu Sigit Wijayanto
Kapten Laut (E) NRP 20019/P

Rancang Bangun Sistem Pemadam Kebakaran Otomatis di STTAL
Berbasis Internet of Things (loT) dengan Menggunakan UVTron, LM-
35 dan MQ-7 adalah sebuah sistem pemadam kebakaran yang dibuat
dengan tujuan agar dapat bekerja secara otomatis berupa water

sprinkler, serta mampu memberikan
peringatan dini melalui alarm dan
notifikasi pada komputer server. Metode
pengiriman data dilakukan melalui
metode [oT dengan memanfaatkan
wifi acces point di STTAL, dimana data
tersebut dikirim oleh modul ESP-32 ke
komputer server sebagai monitoring
sistem berupa notifikasi ruangan
yang terjadi kebakaran, dan nilai tiap-
tiap parameter sensor. Data tersebut
diperoleh dari detektor yang digunakan
yaitu sensor api UVTron, sensor suhu
LM-35 dan sensor asap MQ-7. Selain itu,

modul ESF’-32 juga d||engkap| perintah

Gambar 1 Rancangan Sistem
secara Umum




RANCANG BANGUN DIGITAL INDICATOR
TURBINE OUTLED TEMPERATURE, FUEL
QUANTITY AND FUEL PRESS
PADA AIRCRAFT BO 105L

Ade Tya Guritna, S.S.T.Han
Kapten Laut (E) Nrp 20040/P
S1 Teknik Elektro

Deskripsi

Rancang bangun digital indictor turbin outled temperature, fuel quantity
and fuel press pada aircraft BO 105 ini dibuat agar dapat digunakan di
helikopter BO 105 dijajaran Puspenerbal. Perangkat yang digunakan
pada rancang bangun ini terdiri dari 3 bagian yaitu modul signal
conditioning, modul digital converter unit dan modul ESP32 with Oled.
3 perangkat tersebut memiliki fungsi yang berbeda-beda. Modul signal
conditioning menggunakan AD8495 dan ACS712 berfungsi mengolah
data analog sensor agar selanjutnya data tersebut dapat diolah di
modul DCU. Modul DCU menggunakan DsPIC33EPMU810 sebagai
mikrokontroller yang berfungsi untuk mengubah data analog menjadi
data digital. Sedangkan modul ESP32 with Oled berfungsi menampilkan
data digital yang akan ditampilkan.




RANCANG BANGUN SISTEM MONITORING
DISTRIBUSI MATERIAL GUDANG
PUSPENERBAL BERBASIS ANDROID

Fibriansyah Fatahillah,S.S.T.Han
Kapten Laut (E) NRP 20027/P
S1 Teknik Elektro

Deskripsi

Rancang bangun ini merupakan
inisiasi teknologi sistem
pergudangan yang saat ini sudah
ada di Pusat Penerbangan
TNI AL, sistem ini dibuat untuk
memudahkan Puspenerbal dalam
memantau persebaran material Gambar 1

baik yang berada di gudang Rancangan Sistem secara Umum
ataupun di unit kerja melalui
aplikasi  berbasis Android dan
web sehingga dapat membantu
dalam pengelolaan material
terutama dalam hal Perencanaan
Pengadaan Material yang berada _
di Puspenerbal. Sistem terdiri dari Gambar 2 Tampilan Screen Modul Android
perangkat lunak berupa aplikasi R 7S
berbasis Android untuk akuisisi dan

pengumpulan data material dengan
menggunakan Barcode database

) 7 S e &
‘aata aterial dan aplikasi berbs

~__web yang memudahkan leplnan




RANCANG BANGUN SISTEM TRANSMITTER

ENKRIPSI DI KRl DENGAN MENGGUNAKAN

METODE STEGANOGRAFI DAN KOMUNIKASI
LORA (LONG RANGE)

Gambar 1 Rancangan Sistem secara
Umum

It
N T T —
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Gambar 2 Tampilan Sistem
Enkripsi

Firmansyah,S.S.T.Han
Kapten Laut (E) NRP 20046/P
S1 Teknik Elektro

Deskripsi

Rancang bangun ini merupakan sebuah
modul sistem komunikasi  enkripsi
pengiriman berita telegram rahasia untuk
diterapkan di KRI dalam suatu formasi
gugus tempur. Metode yang digunakan
pada sistem enkripsi menggunakan
metode steganografi yaitu dengan
menyisipkan isi pesan ke dalam suatu
media citra dan menggunakan 100
Variable key yang digunakan sebagai
pengacak isi pesan sebelum proses
penyisipan, serta memanfaatkan
alat sistem komunikasi LoRa (Long
Range) sebagai media transmisi
pengiriman data. Hasil penelitian ini
diharapkan dapat memudahkan Dinas
Komunikasi Elektronika TNI AL dalam
penggunaan peralatan enkripsi di KRI
dengan mengetahui metode yang
digunakan sehingga berpengaruh

adap keamanan informasi dan dapat




PERANCANGAN SISTEM PENGIRIMAN DATA
FLIGHT HOUR ENGINE DAN AIRFRAME PADA
HELIKOPTER BELL-412 TNI AL

Permana Wahyu Nugraha
Kapten Laut ( E ) 19598/P
S1 Teknik Elektro

»

Deskripsi

Rancang bangun ini dibuat untuk membantu dalam menghitung jam
terbang, jam putar, sisa jam terbang, guna memonitor lifetime pesud dan
komponen pesud baik engine maupun airframe secara cepat, otomatis,
dan paperless, selain itu juga memiliki data log berupa nama pilot yang
mengoperasikan. Rancang bangun ini memiliki ketelitian pembacaan
sensor 99.89% dan akurasi pengiriman data 100% dengan waktu antara
pengiriman dan penerimaan antara 2-197 menit. Rancang bangun
ini dapat menjadi solusi dalam penginputan data pesud dengan cepat
dan mengeliminasi kekeliruan dalam penginputan data secara manual,
sehingga proses pemeliharaan pesud dapat lebih optimal, cepat, dan
lebih safety, guna mendukung Puspenerbal dalam memenuhi tugas
pokok penerbangan TNI AL secara maksimal.

Gambar 1.
Rangkaian Sistem

mt
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KATALOG RANCANG BANGUN ALAT
PENGISIAN BBEM KENDARAAN DINAS
BERBASIS ELECTRONIC CARD (E-RANJEN)

Hendry Apriyanto
Kapten Laut (S) NRP 19620/P
S1 Teknik Manajemen Industri

Deskripsi

Rancangbangunalatpengisian BBMkendaraandinasberbasis electronic
card ini digunakan sebagai media pengganti kartu ranjen existing,
kartu ranjen existing terbuat dari bahan dasar kertas yang dicetak dan
diberi tanda penggunaan dengan cara pelubangan (plong). Sehingga
administrasi penggunaan BBM banyak menimbulkan permasalahan
dan memerlukan biaya pencetakan setiap bulan. Sehingga penerapan
teknologi e-ranjen sangat tepat untuk menggantikan sistem existing,
karena setiap transaksi direkam oleh sistem yang terkomputerisasi dan
hasil dapat dicetak secara langsung tanpa ada campur tangan petugas
SPBT secara manual.
Lco

T :! Buzzer |
Tag RFID I—b| Reader RFID I—b
Arduino —D| Kabel USB |
AT-Mega
Data Base <+—Pp r
Interface Latop (Visual

Studio)
|

Record (MysaL)




RANCANG BANGUN SISTEM RECEIVER
ENKRIPSI DI KRl DENGAN MENGGUNAKAN
METODE STEGANOGRAFI DAN KOMUNIKASI

LORA (LONG RANGE)

Hendri Perdana Kriswantoro
Kapten Lek / 541025
S1 Teknik Elektro

Deskripsi

Rancang bangun sistem receiver enkripsi dengan metode steganografi
ini dibuat untuk diterapakan di KRI (Kapal Republik Indonesia) dalam
satu susunan formasi tempur untuk mengamankan pengiriman berita
rahasia antar kapal. Metode yang digunakan pada sistem enkripsi
menggunakan metode steganografi yaitu dengan menyisipkan isi
pesan ke suatu media gambar yang dikombinasikan dengan pengiriman
menggunakan alat komunikasi LoRa (Long Range), yang merupakan
salah satu pemanfaatan teknologi terbaru dalam bidang pertahanan
dan keamanan nasional guna mencapai kemandirian teknologi. Sistem
receiver tersebut dapat menerima dan menerjemahkan isi pesan
rahasia dengan jarak 1 kilometer sesuai dengan jarak yang digunakan
dalam satu formasi gugus tempur.

Gambar 3.
Alat
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RANCANG BANGUN ALAT DETEKSI
KATUK DENGAN SENSOR DENYUT NADI
MENGGUNAKAN METODE QFD

Hudha Dwi Saputro
Kapten/Pelaut/19177/P
S1 Teknik Managemen Industri

Deskripsi

Rancang bangun ini dibuat untuk membantu dalam pengawasan
terhadap anggota divisi jaga laut yang menjalankan tugas jaga dalam
suatu tugas operasi dimana tugas jaga yang dilaksanakan terutama
diwaktu Larut malam (24.00-04.00) dimana kondisi waktu tersebut
sangat hening, situasi penjagaan yang gelap serta waktu normal bagi
manusia untuk istirahat sehingga memiliki potensi yang sangat besar
terhadap rasa kantuk dan tertidur. Dengan diciptakannya alat ini
maka anggota divisi jaga dapat memonitor satu sama lain sehingga
resiko terjadinya kecelakaan yang diakibatkan oleh human eror dapat
diminimalisir.

Gambar 1. Rangkaian
\ Sistem Hardware
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PERANCANGAN MONITORING DATABASE
FLIGHT HOUR ENGINE DAN AIRFRAME PADA

HELIKOPTER BELL - 412 TNI AL

Hendro Punadi
Kapten Laut ( E ) 19601/P
S1 Teknik Elektro

Deskripsi

Rancang bangun ini dibuat untuk membantu dalam menghitung jam
terbang, jam putar, sisa jam terbang, guna memonitor lifetime pesud
dan komponen pesud baik engine maupun airframe secara cepat,
otomatis, dan paperless, selain itu juga memiliki data log berupa nama
pilot yang mengoperasikan. Rancang bangun ini memiliki ketelitian
pembacaan sensor 99.89% dan akurasi pengiriman data 100%
dengan waktu antara pengiriman dan penerimaan antara 2-197 menit.
Rancang bangun ini dapat menjadi solusi dalam penginputan data
pesud dengan cepat dan mengeliminasi kekeliruan dalam penginputan
data secara manual, sehingga proses pemeliharaan pesud dapat lebih
optimal, cepat, dan lebih safety, guna mendukung Puspenerbal dalam
memenuhi tugas pokok penerbangan TNI AL secara maksimal.

-
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RANCANG BANGUN MONITORING KADAR OKSIGEN
DALAM DARAH PELAKSANAAN TEST KESEHATAN
DALAM RUANG UDARA BERTEKANAN RENDAH
DENGAN MENGGUNAKAN PULSE OXIMETRY YANG
DILENGKAPI DENGAN INTERNET OF THINGSDI
LAKESPRA SARYANTO

Wikik Andhitias Sutrisno,S.S.T.Han
Kapten Lek NRp 541037
S1 Teknik Elektro

Display

Deskripsi ) Op amp /? =

Rancang bangun ini

merupakan inisiasi teknologi . T).
sistem pembacaan kadar

oksigen dalam darah yang L

telah sebelumnya dilakespra ; Op amp . k
Saryanto, Peralatan ini di Display
dilengkapi dengan Diteksi
dini serta tersambung ke
luar ruangan  Chamber
agar dapat termonitor
oleh petugas yang berada
di luar ruangan secara
intensif serta dapat terekam
datanya secara digital dan
dilengkapi Internet of Thins Gambar 2 Gambar 3 Tampilan Web
se untuk  Tampilan Screen ~ Halaman

Gambar 1 Rancangan Sistem secara Umum

mengambil keputusan yang

tepat..



RANCANG BANGUN ALAT DETEKSI KANTUK
BERBASIS DETEKSI WAJAH

DAN KEDIPAN MATA

Teguh Ulin Saputra
Kapten Laut (E) NRP 20051/P
S1 Teknik Manajemen Industri

Deskripsi

Rancang bangun ini dibuat untuk membantu driver ketika bertugas,
kegunaan untuk mengevaluasi kondisi pengemudi dengan rancangan
alat deteksi kantuk tersebut sebelum pengemudi melakukan perjalanan
dengan durasi panjang.

Gambar 2. Jarak operasional dan letak alat
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RANCANG BANGUN AFIS 2.0 PADA KRI
DENGAN METODE KANSEI ENGINEERING DAN
ETHNOGRAPHY

Agung Susyanto
Mayor Laut (P) NRP 18125/P
S1 Teknik Managemen Industri

Deskripsi

Rancang bangun ini dibuat
untuk mempermudah  prajurit
komunikasi di KRI dalam rangka
melakukan kirim/terima berita
isyarat lampu morse. Alat ini dapat
dioperasikan secara otomatis
dengan menggunakan software
android maupun secara manual.
Dilengkapi dengan baterai isi
ulang, tripot/sehingga lampu
dapat digunakan secara portable,
dilengkapi dengan database
rekaman. Selain itu kecepatan
pengiriman berita morse dapat
diatur sesuai dengan keinginan
responden dan kompleks morse/
semua sandi morse dalam TNI
AL ada dalam alat. Jarak jangkau
pancaran lampu morse mencapai

'3 Nm, endurance baterai selama

langsung "dan blu . Cas g
dari bahan PVC
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RANCANG BANGUN SISTEM IDENTIFIKASI
PELAT NOMOR KENDARAAN TAMU VVIP DAN
VIP DI WILAYAH LANUD HALIM PERDANA
KUSUMA BERBASIS COMPUTER VISION

Imam Safi’i
Lettu Lek NRP 541651
S1 Teknik Elektro

Deskripsi

Rancang bangun ini dibuat untuk membantu dalam sistem yang dapat
digunakan untuk mengetahui pelat nomor kendaraan tamu VWIP/VIP
beserta rombongan yang telah memasuki pos penjagaan utama Lanud
Halim Perdana Kusuma yaitu dengan kamera rekaman yang berbasic
computer vision yang akan dipasang di pos penjagaan pintu masuk
tamu VVIP dan VIP Lanud Halim Perdana Kusuma. Sistem ini terdiri
perangkat lunak dan software berupa program-program yang dibuat
dan harus sesuai serta untuk memudahkan pelaporan kepada penjabat
Lanud Halim Perdana Kusuma siapa saja tamu VVIP dan VIP yang

telah datang.
Capture plat -_-’ ?
v.

Lampu indikator

Komputer

Gambar 1.
Rangkaian Sistem




RANCANG BANGUN SISTEM IDENTIFIKASI
PERSONEL DI GUDANG SENJATA DAN
AMUNISI LANUD TNI AU ISWAHJUDI MADIUN
BERBASIS COMPUTER VISION

Nuragil Imam D,S.S.T.Han
Lettu Lek NRP 5415697
S1 Teknik Elektro

Deskripsi d’

N , , ERETE
Rancang bangun ini merupakan sistem ; t
identifikasi yang  bertujuan  untuk ‘. [

mengontrol dan mengawasi kepada
setiap personel yang akan masuk gudang
senjata dan amunisi secara otomatis dan
real time, sehingga keamanan gudang
senjata menjadi lebih optimal karena
sistem ini dapat mengidentifikasi personel
secara akurat di lapangan sehingga bisa
dijadikan sebagai peringatan dini dalam
mengantisipasi segala bentuk ancaman
akibat kelalaian personel yang bertugas.
Sistem identifikasi ini terdiri dari perangkat
keras terdiri dari IP Camera Hikvision dan
Lampu LED yang disinkronkan dengan
Arduino Uno, sedangkan perangkat
lunak yang berbasis Computer Vision
yang berfungsi untuk mengidentifikasi
~_setiap perso aka suk ki

Gambar 1 Blok Diagram Sistem
Secara Umum

Gambar 2 Tampilan Hardware
Sistem |dentifikasi

Researchi&iDevelopment



PREDIKSI ANGIN MENGGUNAKAN DATA
TEMPERATUR, KELEMBABAN, CURAH HUJAN,
PENYINARAN MATAHARI DENGAN METODE ANN
(ARTIFICIAL NEURAL NETWORK) (STUDI KASUS

PERAIRAN PULAU BINTAN)

Canadi
Serka Nav 112425
D3 — Hidro-Oseanografi

Deskripsi

Artificial Neural Network atau biasa disebut juga jaringan syaraf
tiruan yang merupakan suatu metode komputasi yang meniru sistem
jaringan saraf biologi. Metode ini menggunakan elemen perhitungan
non-linier dasar yang disebut neuron yang di organisasikan sebagai
jaringan yang saling berhubungan, sehingga mirip dengan jaringan
saraf manusia. Jaringan saraf tiruan ini dibentuk untuk memecahkan
suatu masalah tertentu seperti pengenalan pola atau klasifikasi karena
proses pembelajaran.

Dapat membantu TNI AL memberikan informasi awal bagi unsur-unsur
KRI terkait cuaca khususnya prediksi angin dalam sebuah operasi
militer untuk perang maupun operasi militer selain perang seperti
operasi survei dan pemetaan.




VISUALISASI INFORMASI SPASIAL DAN TEMPORAL
MENGGUNAKAN DATA ARUS, ANGIN DAN
GELOMBANG UNTUK OPERASI PENDARATAN AMFIBI

(STUDI KASUS PANTAI SENGIAP RANAI NATUNA)

Riswan Abd Karim
Serka Saa 108038
D3 — Hidro-Oseanografi

Deskripsi

Proses penyiapan pantai pendaratan amphibi membutuhkan data
hidrografi, oseanografi, dan meteorologi. Data oseanografi yang
dibutuhkan yaitu data arus dan gelombang dan data meteorologi yang
dibutuhkan yaitu data angin. Salah satunya adalah dapat menyajikan
hasil data arus, angin dan gelombang dengan menggunakan perangkat
SIG seperti ArcGIS versi 10.4.1 dan perangkat lunak Mike 21 dengan
mencoba menyajikan informasi tentang data forecast operasi
pendaratan amfibi secara visual.

Manfaat dalam penelitian ini diharapkan dapat mendukung penugasan
Kopaska dalam menyajikan secara visual informasi tentang situasi dan
kondisi daerah pendaratan operasi amfibi.

DATA HIDRO,

OSEANOGRAFI
DAN
METEOROLOGI




RANCANG BANGUN HELM TAKTIS MONITORING
PASUKAN MENGGUNAKAN SISTEM TELEMETRI

BERBASIS ONLINE UNTUK TIM MATAN BATALYON
KOMANDO PASKHAS

Robert Radiyanto

D3 Teknik Informatika

Deskripsi :

Rancang bangun helm taktis monitoring
pasukan menggunakan sistem telemetri
berbasis online untuk tim matan batalyon
komando paskhas ini dibuat dengan
tujuan membangun suatu aplikasi
yang memudahkan bagi posko taktis
atau markas mpusat untuk memonitor
lokasi dan mengawasi segala kegiatan
yang dilakuakn Tim Matan pada
saat melaksanakan tugas operasi
(Pengamanan dan Penyelamatan VVIP/
VIP) secara realtime guna memudahkan
pimpinan untuk mengambil keputusan
yang tepat, cepat dan akurat. Dengan
tampilan lokasi yang di integrasikan
dengan Googlemap maka lokasi Tim
matan dapat dipantau dengan jelas
secara 3 Dimensi (Latitude, Longitude
dan Altitude). Serta dengan adanyan
data audio vi '

apa mena_'p'il'kén
ng dikiri
< ﬁﬂ

[ ]

ata". GPS :

Serka Pas NRP 533905

Gambar 1 Gambaran Umum Sistem




RANCANG BANGUN SISTEM INFORMASI AKADEMIK
DI STTAL DALAM KONSEP SMART CAMPUS

MENGGUNAKAN BOT TELEGRAM

Dedi Setiawan
Sertu Saa NRP 115999
D3 Teknik Informatika

Deskripsi

Rancang bangun ini dibuat untuk membantu dalam memberikan
informasi serta mengumpulkan informasi mengenai perkuliahan.
Sistem ini dilakukan dengan aplikasi messenger Telegram dengan
memanfaatkan fasilitas Bot Telegram. Mahasiswa akan berkomunikasi/
chatting dengan Bot Telegram yang dirancang sedemikian rupa agar
dapat memberikan informasi dan layanan kampus secara realtime.
Telegram juga memiliki Bot APl yang cukup lengkap dan semakin
berkembang, sehingga memungkinkan untuk membuat Bot pintar yang
dapat merespon pesan dari mahasiswa.

O Telegram
| Web Telegram

o . Web Server
- %
Apiikasi Talogram D
105/ ANDOIN

Gambar 1. Gambaran umum sistem

Gambar 3.
Uji Coba bot
di HP




RANCANG BANGUN KENDALI AUTOPILOT
PADA PROTOTYPE TANK BERBASIS ARDUINO

Muhammad Husni Afandi
Sertu SAA NRP 115997
D3 T. Elektronika

Deskripsi

Rancang bangun ini salah satu
wahana yang dapat digunakan
sebagai wahana tempur tanpa
melibatkan personil pasukan di
dalam alutsita tank yang dapat
dikendalikan dari jarak jauh
melalui komunikasi data telemetry.
Kemampuan jelalah tank tanpa
awak dengan sistem autopilot
Gambar 1 memungkinkan tank tanpa awak
Rangkaion Sisier dapat bergerak menuju titik-titik
elektronik Prototype Tank wepssmpuszss — JOkasi  tempur sesuai yang telah
ditentukan. Pemanfaatan alutsita
tanpa awak pada medan tempur
menjadi solusi yang tepat guna
dalam mengamankan kedaulatan
NKRI.

]
T4 AT
bt

(7]
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RANCANG BANGUN PROTOTYPE FIRING
DEVICE ELECTRIC SMOKE BOMB POWDER

TERINTEGRASI ANDROID

Atet Saputra
Serka Eko 110196
D3 Teknik Elektronika

Deskripsi

Rancang bangun Prototype Firing Device Elektric Smoke Bomb
Powder Terintegrasi Android yang berfungsi untuk memicu Bom Asap
meledak. Dalam mewujudkan sistem pemantik api yang dikendalikan
dari jarak jauh, maka digunakan perangkat Android melalui jaringan
GSM. Panggilan telepon dari perangkat Android ke Prototype Firing
Device Elektric Smoke Bomb Powder akan memicu bom asap untuk
meledak. Rancang bangun Prototype Firing Device Elektric Smoke
Bomb Powder ini ditujukan untuk latihan dalam mengelabui musuh.

Rescereh & DeveleEmemt




RANCANG BANGUN PENGIRIMAN DATA
ANTARA EXERCISE SMART MINE DENGAN

GROUND STATION MENGGUNAKAN LORA

Muladiyono
Serka ESA 114170
D3 Teknik Elektronika

Deskripsi

Rancang bangun ini dibuat untuk membantu proses pengambilan data,
komunikasi data yang ditransmisikan melalui perantara antena TX
maupun RX pada Lora dengan frekuensi 433 MHz, yang digunakan
untuk pengiriman data berupa data dari sensor akustik, sensor
pressure, sensor magnetik dan GPS antara Exercise Smart Mine yang
berada didalam laut ke operator Ground Station yang berada di darat
untuk ditampilkan pada komputer (PC).

Sistem pengiriman data dalam penelitian ini menggunakan Lora SX-
1278. Apabila ranjau menerima pemicu ledakan berupa suara atau
gelombang akustik dari baling-baling kapal musuh akan dibaca oleh
sensor akustik, tekanan air laut jika diatas ranjau dilewati kapal musuh
dan dibaca oleh sensor pressure, medan magnet yang ditimbulkan
kapal musuh diterima oleh sensor magnetik dan pergeseran posisi
ranjau akan dibaca oleh GPS kemudian diterima Arduino Mega sebagai
input, kemudian output dari Arduino Mega ditransmisikan melalui TX
Lora untuk dikirim ke RX Lora dan diproses oleh Arduino Uno sebagai
output kemudian diterima oleh PC yang berada pada Ground Station.

JUNE:
jur
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RANCANG BANGUN PROTOTYPE BASE TANK
PADA UNMANNED GRENADE TAMER

Ferri Hadi
Serka Mes 14091
D3 T. Mesin

Deskripsi

Rancang bangun ini dibuat untuk membantu dalam penanganan granat
yang tidak meledak, alat ini akan membantu pelatih dalam pengamanan
granat yang tidak meledak. Mekanisme alat ini terbuat dari bahan stanlis
steel, almunium, dan plat besi, sistem kerja menggunakan dua motor
DC yang akan mengggerakan robot yang diteruskan ke as yang berada
dibelakang yang menempel pada pilow blok, lalu as akan menggerakan
spoket untuk menggerakan ranati sebagai roda penggeraknya.
Menciptakan UGT yang dapat beroprasi di pusat pelatihan dengan
pengendalian jarak jauh memudahkan pelatih, dengan jarak jangkauan
60-80 m.

Gambar 2. Motor penggerak

[Researchi&iDevelopment




RANCANG BANGUN PROTOTYPE
UNMANNED GRENADE TAMER DENGAN

KENDALI WIRELESS

Deskripsi

Unmanned GrenadeTamer
adalah sebuah robot yang dapat
dikendalikan dengan jarak jauh
tanpa kabel, kegunaan robot
ini adalah sebagai pembawa
detonator untuk diletakan di atas
granat (busung)untuk diledakan.
Desain pada sistem kendalijarak
jauh robot ini menggunakan
rangkaian Transceiver Flysky
10CHJ aringan non kabel
memanfaatkan jalur frekuensi
2,4 GHz (Gelombang Mikro).
Perintah kerja di modulasikan
oleh transceiver, kemudian
sinyal akan dikiim melalui
antena berupa sinyal radio.
Robot Unmanned Grenade
Tamer ini menggunakan Baterai
Accu dengan kapasitas 12 VDC

18 Ah dapat dig

diledakan, alat ini dapat

unakan selama

Luqman Arif
Serka Mes Nrp 106579
D3 Teknik Mesin

¢ ¢ o
¢ ¢ ¢
m~.@ <
e

=

} ~ "_/

o -

Gambar 1. Rangkaian Sistem

Gambar 2. Uji Coba Gambar 3. Desain
Kontrol UGT
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RANCANG BANGUN SISTEM INFORMASI ALUMNI
SEKOLAH TINGGI TEKNOLOGI ANGKATAN LAUT

BERBASIS WEB DAN APLIKASI ANDROID

Dwi Budi Martono
Serka Saa 110132
D3 Teknik Informatika

LAy

Gambar 1. Gambaran umum

| e—

Gambar 2. Website Halaman utama
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Deskripsi :

Rancang bangun ini
dibuat untuk membantu
dan memudahkan
lembaga STTAL dalam
memperoleh data
mahasiswa lulusan
(alumni) dan lembaga
dapat memberikan
informasi kepada alumni
dengan tepat dan
cepat, = Perkembangan
teknologi informasi
sangat membantu, salah
satunya adalah internet.
Penggunaaninternettelah
berkembang menjadi
sarana yang tepat untuk
menyampaikan informasi
yang cepat, efektif dan
akurat. Pendidikan tinggi
sangat membutuhkan
informasi tentang data
alumni seperti jurusan,
tahun kelulusan, tempat
alumni  bekerja, dan
banyak lagi kegiatan
perguruan tinggi yang
sangat dekat dengan
alumni.




RANCANG BANGUN MEKANISME DAN
SISTEM GERAK PADA PROTOTYPE TANK

MENGGUNAKAN ODOMETRI

Mohammad Zaenal Arifin
Sertu EKO NRP 115015
D3 Teknik Elektronika

Deskripsi

Rancang bangun Mekanisme dan sistem gerak pada Prototype tank
menggunakan Odometri dibuat untuk membantu dalam pengambilan
data atau pengintaian, kegunaan untuk visual jarak jauh atau
pemantauan jarak jauh yang melibatkan pengawak atau pengendali
Tank tanpa terjun langsung ke daerah sasaran atau daerah musuh agar
tugas pengintaian dalam misi pasukan khusus atau Infantri (Marinir)
sangat membutuhkan data akurat dan data visual agar dapat menembus
celah-celah vital pertahanan musuh. Mendapatkan informasi yang
lebih akurat guna mendukung operasi dengan baik dan aman serta
mengurangi kerugian personil. Dan nantinya Prototype Tank ini bisa
di terapkan pada Tank asli dan juga untuk Pertahanan, Penyerangan
dengan kendali jarak jauh.

i 1 N ]




PURWARUPA DIFFERENTIAL GLOBAL
POSITIONING SYTEM DENGAN METODE REAL

TIME KINEMATIK BERBASIS RADIO LINK

Surono
Serka nav 114051
D3 T. Hidro Oseanografi

Deskripsi

Purwarupa ini dibuat untuk kemandirian dalam pengembangan teknologi
didalam negri untuk pengambilan data posisi yang diharapkan lebih
baik. Differensial global positioning system berfungsi untuk menentukan
letak dipermukaan bumi dengan bantuan sinyal satelit yang presisi baik
digunakan di darat bahkan untuk keperluan pengambilan data di laut.

i8YDevelopment




RANCANG BANGUN PENENTUAN POSISI
EXERCISE SMART MINE MENGGUNAKAN
GLOBAL POSITIONING SYSTEM (GPS)

Eko Saputra
Serka Esa 112608
D3 Teknik Elektronika

Deskripsi

Rancang bangun ini dibuat untuk
membantu Pentingnya informasi
pemetaan lokasi ranjau bertujuan
agar ranjau tidak menjadi senjata
makan tuan bagi alutsista TNI
AL. Lokasi-lokasi ranjau harus Gambar 1. Rangkaian Sistem
diketahui secara pasti dan dapat
termonitor  secara  real-time.
Untuk mendapatkan lokasi-lokasi
ranjau, dipasanglah perangkat
GPS dan perangkat komunikasi.
Perangkat GPS digunakan
sebagai perangkat yang dapat
menunjukkan lokasi ranjau dalam
koordinat bumi lintang bujur

Gambar 2. Uji coba
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MODIFIKASI MEKANISME STEERING TANK
AMX10 PAC9S0 DENGAN MENGGUNAKAN

SILINDER HIDROLIK SINGLE ACTING

Amin nakul
Serma Mes 102606
D3 Teknik Mesin

Deskripsi

Era perkembangan teknologi akhir akhir ini mendorong organisasi
TNI Angkatan Laut Khususnya Sekolah Tinggi Teknologi Angkatan
Laut (STTAL), untuk semakin kreatif dan inovatif. STTAL merupakan
lembaga pendidikan tinggi yang mempunyai peran penting dalam
research dan pengembangan teknologi militer TNI, khususnya TNI
AL. Pemilihan system elektrohidrolik sebagai penggerak utama
adalah karena system hidrolik mempunyai daya yang cukup besar
untuk menggerakkan beberapa mekanisme pada tank AMX10 PAC90.
Beberapa mekanisme yang dikendalikan menggunakan system
elektrohidrolik ini antara lain system steering yang semula dioperasikan
oleh seorang operator pengemudi dimodifikasi menggunakan aktuator
hidrolik single acting, data hasil dari komunikasi antara transmitter
dan receiver yang terpasang didalam CPU pada Tank AMX10 PAC90
diolah didalam mikrokontroler Arduino. Selanjutnya mikrokontroler
memberikan perintah kepada relay untuk mengaktifkan katup solenoid
sebagai gerbang system hidrolik.




RANCANG BANGUN ROBOT MANIPULATOR
PADA UNMANNED GRENADE TAMER (UGT)

Muhammad Humardani
Serka Mes 106570
D3 Teknik Mesin

Deskripsi

Rancang bangun alat ini dibuat untuk melengkapi mekanisme lengan
manipulator tank penjinak granat tanpa awak (Unmanned grenade
tamer) yang dapat diaplikasikan di lapangan pelatihan lempar granat.
Fungsi alat ini adalah sebagai pembawa dan meletakkan detonator tepat
pada posisi granat yang gagal meledak. Mekanisme alat ini memiliki
6 gerakan, diantaranya adalah memutar 120° secara horizontal pada
pondasi lengan, memutar 150° vertikal pada lengan bawah, memutar
120° vertikal pada lengan atas, bergerak 90° pada wrist roll, bergerak
180° pada wrist yaw , dan membuka/menutup pada pencekam gripper.
Alat ini dibuat untuk mengangkat beban maksimal 1,5 kg. Tiap-tiap
mekanisme gerak digerakkan menggunakan motor servo sebagai
aktuator. Gripper sebagai end efector bertugas untuk mengeksekusi

objek.
Gambar 2.
Gambar 1. - Lengan
Rangkaian -~ robot setelah
mekanisme | terpasang

| pada base

robot lengan
1L ST

simulator [
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RANCANG BANGUN SISTEM INVENTORI
KAPORLAP SEKOLAH TINGGI TEKNOLOGI
ANGKATAN LAUT (STTAL) BERBASIS ANDROID

Kusdianto
Serka Keu 108132
D3 Teknik Informatika

Deskripsi

Rancang bangun ini dibuat untuk memberikan kemudahan bagi Kaur
gudang untuk membuat sistem informasi yang dapat melakukan
pengontrolan stok barang digudang sehingga dapat memberikan
informasi tentang jumlah stok barang yang ada di gudang dengan
cepat, tepat dan akurat sehingga dapat menghasilkan informasi sesuai
dengan kebutuhan. Setelah sistem ini terbangun, Kepala gudang akan
dapat mengetahui infomasi stok barang yang tersedia digudang saat
akan mendistribusikan Kaporlap kepada Personel dan Mahasiswa yang
ada dengan memonitor jumlah barang melaui Handphone android yang
sudah terinstal aplikasi inventori tanpa harus menunggu hasil print.

‘ _'“!_'a'_’ﬁ Gambar 1.

Gambaran

ST R Umum Sistem
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RANCANG BANGUN SISTEM INFORMASI
PENGGUNAAN BAHAN BAKAR MINYAK KENDARAAN
DINAS STTAL DENGAN MEMANFAATKAN TEKNOLOGI

RFID (RADIO FREQUENCY IDENTIFICATION)

Galih Aristyawan
Sertu/Kom/115985
D3 Teknik Informatika

Deskripsi

Rancang bangun ini dibuat untuk membantu dalam pengumpulan
data atau me-record data penggunaan ranjen BBM di STTAL dengan
mengganti bentuk fisik ranjen yang saat ini menggunakan kertas dirubah
menjadi sebuah kartu RFID. Dimana pada kartu tersebut terdapat id
pengenal yang sudah tersimpan didalam database yang terhubung
langsung dengan sebuah rancang bangun dan program, sehingga data
pengeluaran ranjen secara otomatis akan ter-record di-database pada

komputer server.
Selamat Datang
Sistem Pengisian BBM STTAL
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PENGELOHAN DATA AIRBORNE LIDAR
BATHIMETRI DI PERAIRAN LAUT DANGKAL

Dian Tri Widodo
Serka Keu114181
D3 — Hidro-Oseanografi

Deskripsi

LIDAR (Light Detection and Ranging) merupakan teknologi pemetaan
yang menjadi salah satu aplikasi sistem Penginderaan jauh dengan
menggunakan sinar laser, terdapat dua jenis laser yaitu rad laser
yang berfungsi untuk memperoleh informasi ketinggian suatu obyek
dan green laser untek mendapatkan informasi kedalamana dari suatu
objek. Manfaat penelitian ini diharapkan dapat memberikan informasi
mengenai alternatif pengambilan data yang cepat. Membantu TNI AL
dalam memberikan alternatif perolehan informasi kedalaman laut yang
cepat dan akurat sebagai bahan pertimbangan pada setiap kegiatan
yang membutuhkan data kedalaman.

Gambar 1. Peta area penelitian di Kolaka Gambar 2. Hasil Komparasi Gambar 3. Hasil pengolahan
Sulawesi Tenggara Lidar vs MBES LiDAR bathimetri

Gambar 4 Proses pengolahan
data LIDAR bathimetri
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SELAMAT DATANG DI SISTEM INFORMASI TUGAS AKHIR MAHASISWA
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Gambar 2. Tampilan menu admin
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Gambar 3.
Tampilan user




PEMBUATAN PETA LAUT INDONESIA No.
376 DAN LLT SELAT OMBAI MENGGUNAKAN
PERANGKAT LUNAK CARIS PAPER CHART
COMPOSER 2.15 DAN BATHY DATABASE 4.2

Slamet Ari Wibowo
Sertu Bah 115935
D3 Hidro-Oseanografi

Deskripsi

Penelitian dibuat untuk membantu Pushidrosal dalam menghasilkan
kontur yang konsisten dalam pembuatan Peta Laut Indonesia yang
memiliki standar S-4 dan S-57 (IHO), dan informasi yang diberikan
mendukung dalam keselamatan navigasi pelayaran. Serta manfaat
dari penelitian ini dapat memahami dan mengetahui proses tahapan
generated contour menggunakan perangkat lunak CARIS Bathy
DataBASE 4.2, dan mengatahui proses pembuatan Peta Laut Indonesia
menggunakan perangkat lunak CARIS Paper Chart Composer 2.15.

-
i

aabd

Gambar 1. Proses Pembuatan LLT Selat Gambar 2, Proses Generalisasi Depth Area Gambar 3, Hasil Pembuatan Lembar Lukis
Ombai Menggunakan Peranghat Lunak Dan Depth Contour nakan Peranghal Teliti (LLT) Menggunakan Perangkal
CARIS Paper Gharf Composer 215 Lunak CARIS Bathy SEA2 Lunak CARIS Paper Chart Composer 2,15

Gambar 4. Proses Pemb Peta Laut Gambar 6, Hasil Update Peta Laut Indonesia

Indonesia No, 376 Menggunakan Peranghkat No. 376 Menggunakan Perangkat Lunak CARIS
Lunak CAR/S Paper Chart Composer 215 Paper Chart Composer 2.16




RANCANG BANGUN SISTEM KEAMANAN
RUANG SANDI SATKOM LANTAMAL V
SURABAYA MENGGUNAKAN FINGERPRINT
DAN QUICK RESPONSE CODE

Herdhig Prima Yudha
Sertu Kom 114932
D3 Teknik Informatika

Deskripsi

Rancang bangun ini dibuat untuk membantu dalam menjaga keamanan
ruang sandi atau sistem keamanan ruang sandi, kegunaan untuk
mencegah terjadinya kebocoran data dan penyalahgunaan ruangan
oleh personil yang tidak bertanggung jawab, sistem keamanan ini
menggunakan dua kunci keamanan yaitu Finggerprint dan Qrcode
yang mengintgrasikan personil sandi dengan handphone android
sebagai akses kunci sekaligus pengawasan melalui web dan aplikasi
yang terinstal di tiap-tiap personil dapat membantu memberikan
informasi penggunaan ruangan,kinerja personil pada ruang sandi
serta mempersempit ruang gerak pencurian data. Menciptakan sistem
keamanan ruang sandi yang yang berinteraksi dengan internet dapat
mempermudah pengguna dalam mendukung kinerja personil sandi TNI

AL. —
S -
Gambar 1. | i'_l‘
Rangkaian -

Sistem
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RANCANG BANGUN SISTEM PEMBELAJARAN
ISYARAT SANDI SEMAPHORE DENGAN
MENGGUNAKAN PEMROGRAMAN VISUAL
STUDIO

Deni Kristanto
Serka Kom 1140161
D3 Teknik Informatika
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Deskripsi L//\‘l Gambar 1.
Rancang bangun Sistem “=: ugﬁm?;?;m
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sandi semaphore. Selama ini =
pembelajaran dilakukan dengan ‘
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sistim akan menampilkan
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RANCANG BANGUN SISTEM KENDALI
AUTO PILOT PADA GROUND STATION
MENGGUNAKAN GOOGLE MAPS

Didik Suparmanto
Sertu EKO NRP 115018
D3 T. Elektronika

Deskripsi

Rancang bangun Sistem kendali Auto pilot pada ground station
berbasis berfungsi untuk mengendalikan prototype tank dalam mode
kendali manual dan secara autonomous,. Dalam mewujudkan sistem
kendali autopilot dibuatlah sebuah program Ground Station Control
menggunakan bahasa pemrograman C# menggunakan ide Visual

Studio 2012.
— gm0 -
e T
N v/ R -
m*;. = . e Lokasi tank pada [ | o= 20 &= Mo s
pachroll 8- pota - E .. =
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Gambar 2. Antar Muka Sistem
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KOMPARANSI KOMPONEN PASUT UTAMA HASIL
OLAHAN DATA SATELIT ALTIMETRI DENGAN
DATA STASIUN PASANG SURUT STUDI KASUS

PERAIRAN SERANG BANTEN

Edo Pramudito
Serka Nav 106515
D3 Hidro-Oseanografi

Deskripsi

Data elevasi altimetri telah banyak digunakan untuk penelitian di laut
lepas oleh berbagai kalangan namun belum pernah dibandingkan
dengan data pasut di stasiun pengukuran yang umumnya dilaksanakan
di pantai. dengan mengetahui selisih komponen pasut tersebut kita
dapat mengetahui tingkat akurasi pengolahan data satelit altimetry
dengan hasil pengamatan pasut di perairan Serang Banten. Setelah
diketahui perbedaannya maka di gambarkan melalui perangkat lunak
ODV v.4.5.3 untuk mengetahui besaran komponen pasut yang telah
diketahui.

]

i

i

i
PR

I
i
]
i
i
i
|

R
I
pigidiiiidg
Legiild
b1itd i
13 X3 ¥
i
HEEEE |

Gambar 1 jarak titik altimetri ke stasiun pasut Gambar 2 hasil olah list square

T SE————

DATA TIK 1
Ll Amel
106 3339 @.1418
rd.]
D OIes
00196

00639
Q0163
o013

00113
| S.o0a7 | 313
0001S




MODIFIKASI MEKANISME SISTEM THROTLE,
ENGINE STOP, SERTA INPUT DATA PADA SISTEM
ELEVASI, DAN ROTARI KANON TANK AMX 10 PAC 90

MENGGUNAKAN SENSOR KAMERA

Sigit Bangun S
Sertu Mes NRP 116062
D3 Mesin

Deskripsi

Modifikasi ini sebagai
penyempurnaan Penelitian yang
telah  dilaksanakan sebelumnya
adalah Throtle dan Engine Stop
manual  dirubah  menggunakan .
dengan motor DC, ada beberapa
kelemahan yang dapat ditimbulkan
dengan hanya menggunakan motor
DC antara lain susah untuk di
petakan arah dan kecepatan dari
pada motor tersebut sehingga lebih
sulit dalam pemrograman kontroler.
sedangkan untuk input sistem dari
rotary dan elevasi masih secara
manual dioperasikan oleh operator
pemegang remot kontroler.

Gambar 1.Modifikasi sistem Throtle
,Engine Stop




RANCANG BANGUN SISTEM INFORMASI
MONITORING SUHU DAN KELEMBABAN UDARA
DI LEMBAGA PENDIDIKAN TNI ANGKATAN LAUT

BERBASIS ANDROID DAN IOT (INTERNET OF THINGS)

Febryan Galih Rahadi
Serka / SAA / 108039
D3 Teknik Informatika

Deskripsi

Rancang bangun ini dibuat untuk
memberikan kemudahan bagi para
siswa yang sedang melaksanakan
pendidikan di setiap lembaga
pendidikan TNI Angkatan Laut,
terutama dalam memantau suhu
dan kelembaban udara sebelum
dilaksanakan kegiatan lari siang,
baik itu kegiatan lari terpimpin
maupun lari  mandiri. Dengan
aplikasi android ini, setiap siswa
dapat mengetahui suhu udara
secara real time melalui gadget
mereka masing-masing. Sehingga
bisa meminimalisir adanya korban
head-stroke yang diakibatkan Gambar 2. Login Admin
karena kegiatan lari siang yang
dilakukan pada suhu yang terlalu
tinggi dan tidak disarankan.
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MODIFIKASI MEKANISME PENYEMPURNAAN
PEMINDAH GEAR BOX PADA TANK AMX 10
PAC 90 DENGAN SISTEM HIDROLIK
DAN PEREDAM KEJUT

Santoso
Serka Mes NRP 114105
D-3 Teknik Mesin

Deskripsi

Perkembangan sistem informasi dan teknologi merupakan tantangan
yang harus dijawab dalam dunia militer. Perkembangan tersebut
selaras dengan moto TNI AL yang memiliki arti menuju TNI AL berkelas
dunia “World Class Navy” . Demikian juga dalam hal ini khususnya
STTAL dituntut untuk dapat menerapkan disiplin keilmuan dalam
bidang teknologi Alutsista yang modern dengan membuat rancang
bangun penyempurnaan sitem pemindah gearbox pada Tank AMX 10
PAC 90.Pada Sistem terdahulu hasil modifikasi adalah menggunakan
mekanisme Elektrohidrolik dengan double Acting Aktuator, dimana
dengan menggunakan tipe aktuator tersebut terjadi beberapa kendala
yang sering muncul karena power besar yang dihasilkan oleh system
hidrolik langsung diteruskan oleh batang penghantar, sedangkan
gearbox masih harus mendapatkan celah untuk dapat dipindahkan,
sehingga diperlukan system konversi daya dengan menambahkan
Shock Absorber sebelum batang penggerak tuas, Ide dan Inovasi pada
alat ini diharapkan bisa dikembangkan lagi sehingga diharapkan fungsi
dan kemampuan dari Tank AMX 10 PAC 90 lebih maksimal.




KUSTOMISASI SIMBOL PETA LAUT INDONESIA
PADA PERANGKAT LUNAK CARIS PCC 2.15

TASINA
SERTU BAH 115918
D3 Hidro-Oseanografi

Deskripsi

Kustomisasi
simbol peta
laut merupakan
suatu teknik
bagaimana
menyesuaikan || , )
SimbOI Sesuai ;—_& G Ba:.s-ﬁ- :lsu\r.lbolﬁuﬂﬂats
dengan|E== [ S ol
kebutuhan |[eemmem o] .

Gambar 4. Hagil Simbol
Titlk dengan Teks

D i S p e t a wg!m“b:ﬁ:.DiagmmannnballunmleslilupadasdsramchﬁlsPGCZ.ls
Pushidrosal.
Penyesuaian
simbol
menggunakan
metode annotation rules, yang mana dapat mengintegrasikan antar
file-file yang terdapat pada sistem perangkat lunak CARIS PCC 2.15.
Metode annotation rules dilaksanakan berurutan dengan mengatur
file-file yang telah tersedia sehingga menjadi satu aliran yang dapat
mengeksekusi bahasa pemograman eXtensible Markup Language
(XML) pada file tersebut. Penambahan dan pembuatan script pada file

berformat .xml dapat mengoptimalkan sistem perangkat lunak CARIS

PCC 2.15 untuk pembuatan peta laut Indonesia yang lebih efektif dan e

Gambar 2. Seripl Bahaza Program XML dengan Mealode Annolation Rulos




RANCANG BANGUN APLIKASI SISTEM
MONITORING LYN PENJEMPUTAN PERSONEL

STTAL BERBASIS ANDROID

Antonius Abdi Setiawan
Sertu Sha 116011
D3 Teknik Informatika

Deskripsi

Rancang bangun ini dibuat untuk memonitoring lyn penjemputan dengan
menggunakan alat transmitter berupa handphone yang dibawa oleh
pengawak atau sopir. Sistem ini dapat memberikan informasi melalui
aplikasi yang tertanam pada android dengan melihat aplikasi yang
terintegrasi pada OpenStreetMap, yang mampu mengirim data posisi
kendaraan melalui aplikasi yang ditanam pada android user agar para
personel STTAL dapat memantau posisi kendaraan dinas penjemputan
serta informasi-informasi terupdate terkait randis yang dipakai. User
dapat mengakses aplikasi dan melihat posisi lyn penjemputan di
handphone android. Setelah Sistem ini terbangun maka memberikan
kemudahan bagi seluruh personel STTAL yang menggunakan fasilitas
kendaraan dinas penjemputan ini dalam memantau posisi kendaraan
melalui aplikasi yang ditanam di android.




RANCANG BANGUN SIMULASI CYBER ATTACK
DEFENSE DENGAN INDIKATOR BERBASIS
WEB DI LINGKUNGAN STTAL

Nikson Lini Tefbana
Sertu Pdk 116314
D3 Teknik Informatika

Rancang bangun sistem simulasi penyerangan dan pertahanan siber
dalam memenuhi kebutuhan pembelajaran mahasiswa D3 Teknik
Informatika. Selain memberikan pengetahuan dan pembelajaran
kepada mahasiswa tentang siber, sistem rancang bangun yang akan
dibuat juga dapat memberikan penjelasan dan pemahaman terhadap
proses awal terjadinya penyerangan dengan mengumpulkan informasi
target atau korban, data dan informasi pada target yang telah di ambil
serta mendeteksi kejadian dan melakukan pencegahan pencurian
informasi data tersebut. Rancang bangun sistem simulasi siber ini
rencananya dapat sangat mudah digunakan karna akan berada pada
laboratorium Informatika dan berbasis intranet. Diharapkan juga mampu
mendukung bagi para dosen dalam proses mengajar mahasiswa Teknik
Informatika dalam mata kuliah tentang jaringan komputer serta mata
kuliah pendukung siber.
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JUDUUL PENELULITIAN
MAHASISWA
STTAL 2019




PENELITIAN DOSEN STTALT. A 2019

o ~ PENELITI

JUDUL PENELITIAN

Kolonel Laut (KH)
Dr. Ahmadi, S.Si., M.Si
NRP 10053/P

Pembuatan simulator latihan
menembak verbasis Virtual
reality tahap | dari dua tahap

Kolonel Laut (KH)

Dr. | Made Jiwa Astika,
M.MT

NRP 12760/P

Rancang Bangun Material Bom
Komposite Smoke Powder
Sebagai Senjata Sabotasa dan
pengelabuan pertahanan laut
dan darat.

Kolonel Laut (KH)

Dr. | Made Jiwa Astika,
M.MT

NRP 12760/P

Rancang Bangun Exercise
Smart Mines berbasis digital
dengan sistem Firing Deace
Sensor Akustik Magnetik, sonar
emission Detector serta GPS,
sebagai nefia latihan
peperangan ranjau

Kolonel Laut (KH)

Dr.Adi Bandono, M. Pd.

NRP 11254/P

Penelitian Pengembangan
Model Pembelajaran Berbasis
IT Aplikasi Pada Mata Kuliah
Elemen Mesin Program D-3 T
Mesin

Letkol Laut (T)

Ayip Rivai Prabowo.
S.T.M.T

NRP 14529/P

Ranjang Bangun Optronic FCS
(firing Control System) dan
Loading Unloading system pada
Tank AMX 10 PAC 90

Letkol Laut (E)
Erpan Sahiri, S.T.,
M.T.,M.Tr. Hanla
NRP 13481/P

Design of Ganesha Robot
Building for Milk Spring Mapping
With Photogrametry Method

Letkol Laut (E)

Perancangan Pesawat Tanpa
Awak (Drone) Lempar untuk -

'Kopaska




NO

PENELITI

JUDUL PENELITIAN

Letkol Laut (T)
Wawan Kudiana. S.T. M.T
NRP 13868/P

Simulasi penembakan meriam
25 mm untuk prajurit KRI pada
saat kapal berlayar

10

Mayor Laut (E)

Bagus Irawan, S.T., M.
MT

NRP 15618/P

Desain Pembangunan kekuatan
dan kemampuan Teknologi
Informasi TNI AL

11

Letkol Laut (T)

Dr. Okol Sri Suharyo, S.T,
M. T

NRP 14003/P

Rancang bangun Software
networking of naval base on
system dynamic & solver model

12

Letkol Laut (T)

Dr. Okol Sri Suharyo, S.T,
M. T

NRP 14003/P

Rancang bangun underwater
remotely operated vehicle
(ROV) for KRI using Kansei
Engineering model

13

Letkol Laut (KH)
Joko Purnomo, S.Si, M.T
NRP 14115/P

The development of real time
monitoring helmet for VBSS
team of KRl

14

Letkol Laut (T)

Ayip Rivai Prabowo.
S.T.M.T

NRP 14529/P

Rancang bangun prototype
sistem hidrolik sebagai
penggerak mekanik penutup
kebocoran plat pada KRI

15

Letkol Laut (T)

Ayip Rivai Prabowo.
S.T.M.T

NRP 14529/P

Design tactical unmanb ground
vehicle

16

Mayor Laut (E)

M. Sigit Purwanto, S.T.,
M. M.

NRP 14768

Rancang bangun prototype
monitoring deteksi dini bahaya
kebakaran dan kebocoran kapal
berbasis arduino (studi kasus
KRI Keris)

Kolonel Laut (KH)




NO

PENELITI

JUDUL PENELITIAN

Kolonel Laut (KH)

Penelitian Pengembangan
Model Pembelajaran Berbasis

19 | Dr.Adi Bandono, M. Pd. IT Aplikasi Pada Mata Kuliah
NRP 11254/P Teknik Pendingin Program D-3
T Mesin
Letkol Laut (E) Rancang bangun alat pencatat
20 | Sunarta. S.T.,M.T. skor otomatis pada latihan
NRP 12898/P menembak pistol
. Rancang Bangun Aplikasi
Letkol Laut (E) Suprayitno, | gistem deteksi dini Heat Stroke
21 | S. Si., M. MT & :
NRP 13482/P pada prajurit TNI AL berbasis
Internet of thing (loT)
. Rancang bangun aplikasi alat
Letkpl Laut (E}-Suprayitrio, pendeteksi alkohol bagi prajurit
22 | S.Si., M. MT o ;
NRP 13482/P di lingkungan TNI AL berbasis
Internet of Thing (loT)
Letkol Laut (KH) Design of building system
23 | Joko Purnomo, S.Si, M.T | detection heart rete in health
NRP 14115/P test physical fitness
Rancang bangun alat pemanggil
Mayor Laut (KH) petugas pemadam kebakaran
24 | Eko Krisdiono, S.T., M.T. | dengan menggunakan metode
NRP 15165/P QFD di wilayah DBAL
Koarmatim
Pengembangan alat pelontar tali
Mayor !.agt (KH) buangan guna mendukung KRI
25 | Eko Krisdiono, S.T., M.T.
dengan menggunakan metode
NRP 15165/P K ; h ]
ansei engineering
Mayor Laut (E) Implementasi MPU 6050 6 DOF
26 Alexander Victor Bukit, gyro accelerometer IMU sebagai
ST, MT auto correction direction pada

NRP 16214/P

sistem persenjataan kapal

| ntasi wi




NO PENELITI

JUDUL PENELITIAN

28

Letkol Laut (KH)
Johar Setiadi, S.T, M.T.
NRP 14159/P

Pembuatan Purwarupa Sistem
Fusi Data Dan Prediksi
Oseanografi Nasional Untuk
Mendukung Pertahanan
Keamanan Maritim Dan
Pembangunan Nasional Di
Bidang Maritim tahap | dari 3
tahap Rp. 700.000.000,-

29

Mayor Laut (E)

M. Sigit Purwanto, S.T.,
M.M.

NRP 14768

Rancang bangun alat
pendeteksi kebugaran paru-paru
pada personil TNI berbasis
arduino (UNOQO)

TESIS MAHASISWA
PRODI S2 ASRO ANGKATAN V T. A 2019

NO PENELITI JUDUL TESIS
Model Optimasi Operasi
Bill Saudiaz Pengendalian Laut TNI AL

Letkol Laut (T)
NRP 14944/P

Menggunakan Integer Goal
Programming Dan Analytical
Hierarchy Process

Yunus Endang Patabang

Manajemen Resiko Pada
Operasional Fasharkan

2 | Mayor Laut (T) Lantamal V Untuk Mendukung
NRP 15593/P Zero Accident Dengan
Kerangka 1ISO 31000
Strategi Pengembangan
Ali Mashudi Pendayagunaan Potensi Maritim
3 | Mayor Laut (E) Guna Mencapai Ketahanan
NRP 15630/P Pangan Daerah (Studi Kasus di
PPN Brondong Lamongan)
——— AL - iy
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NRP 17738/P

NO | PENELITI JUDUL TESIS
Strategi dan Kebijakan
Arys Susanto
5 Mrgyor Laut (P) Pelabuhan Brondong Lamongan
NRP 16595/P untuk Meningkatkan Potensi
Maritim Di Bidang Perikanan
. : . Strategi Pengembangan
A m}‘,‘o?[‘;ﬁ't Tf)”d” Fasharkan Lantamal Ambon
NRP 16605/P guna mendukung Operasional
Koarmada Il
ik e Analissi Pengembangan
7 SE; (;rFLe ;ﬁtn(tg) Strategi Puslatpur Tuban Guna
NRP 16641/P Mendukung Tugas Korps
Marinir
Manajemen Risiko dan
. Pencegahan Kecelakaan Kapal
8 I\angir[f_'gﬂtr}f’r)':’”"a Nelayan Pelabuhan Perikanan
NRyFr’ 17167/P Nusantara Brondong Lamongan
Guna Mendukung Potensi
Maritim
& Gagasan Konsep Manstra
9 ng;:];r IE:L(,? (’:,?YOKO Dalam Meningkatkan
NRP 17670/P Kemampuan Tempur SSAT Di
. Era Modern
Sutikno Wahyu Hidayat Strategi Pengembangan Sathar
10 | Mayor Laut (T) Pesud Tanjung Pinang Menjadi
NRP 17692/P Fasharkan Pesud Puspenerbal
Analisis Beban Kerja Dalam
Wahyu Endrianto Rangka Pengembangan
11 | Mayor Laut (S) Organisasi Lembaga

Penyediaan Tenaga Angkatan
Laut

Akhmat Nuryadin

-

| Kapal Cepat Rudal (KCR 60M

Analisis Pemilihan Propeller B
Series dan Gawn Series Untuk

) ks




NO PENELITI JUDUL TESIS
Model Sistem Dinamis
Pangkalan TNI AL Yang
Indra Agustian Berkelanjutan Sebagai Salah
13 | Mayor laut (T) Satu Unsur Pertahanan dan
NRP 18209/P Keamanan Maritim Indonesia
(Studi Kasus: Pangkalan TNI AL
Tanjung Balai Karimun)
Analisa Penentuan Interval
; Waktu Penggantian Komponen
14 ﬁngg; 'L[zi??T) Kritis Dengan Menggunakan
NRP 18694/P Metode FTA Dan FMECA Pada
Diesel Engine KRI Dr.
Soeharso-990
Strategi Pengembangan
Arie Handito Komando Latihan Armada |l
15 | Kapten Laut (E) (Kolatarmada II) Dalam
NRP 18735/P Meningkatkan Profesionalisme
Pengawakan Alutsista
Brillyandhi Setyarizky Analisa Kekuatan Prajurit TNI
16 | Kapten Laut (KH) AL Dengan Metode Discrete
NRP 18874/P Event Simulation
Edy Susanto Perancangan Sistem
17 | Kapten Laut (KH) Pengukuran Kinerja Organisasi
NRP 18875/P Akademi Angkatan Laut
Agus Makhrowi Optimasi Penjadwalan
18 | Kapten Laut (KH) Penugasan KRI Kolinlamil Guna
NRP 18887/P Mendukung Tugas TNIL.
Evaluasi Dan Strategi
Sri Nurhayati Pengembangan Program
19 | Penata lll/c Pendidikan dan Pelatihan
198209102008122002 Diklatpum IV di Lingkungan

PNS TNI AL ;




SKRIPSI MAHASISWA
PRODI S-1 TEKNIK ELEKTRO
ANGKATAN XXXVIII T.A 2019

NO PENELITI JUDUL SKRIPSI
Rancang bangun sistem Purging
Dody Hendra Unit Laser Range Finder (LRF)
1 | Kapten Laut (E) pada Elektro Optronic Director
NRP 18736/P dikendalikan menggunakan
mikrokontroler
Rancang bangun kontroler
Rakhmad Susilo Unmanned Survey Vessel (USV)
2 | Kapten Laut (E) dengan metode Adaptive Control
NRP 19234/P untuk Survey Batimetri
Pushidrosal di perairan dangkal
iy Rancang bangun sistem
3 :2]?)?;:’ EQSEEE) Guidance L1 dan data Logging
NRP 19236/P Unmanned Survey Vessel (USV)
untuk kegiatan survei batimetri
; Rancang bangun Flight Controller
§ E:Stge%"";i't‘s(;z?e”ggo"" Quadcopter pada Sistem OTHTT
NRP 19588/P (Over The Horizon Target
Tracking)
Rancang bangun sistem kendali
5 Dwi Febri Santoso senjata dengan Target Designator
Kapten Laut (E) dan Gun Mounting yang
NRP 19589/P berjauhan pada sistem
pertahanan pantai
Rancang bangun sistem
; pemantauan kelembaban udara
6 Qggfc'lel:f:ut (E) pada Waveguide Radar dan

NRP 19592/P

ikl cx

kontrol kompresor Waveguide
ada Radar KRI kelas

Drier p

-




NO PENELITI JUDUL SKRIPSI

Ditya Gatra Tama Rancang bangun otomasi
8 | Lettu Laut (E) penembakan mortir MO-2 LR 60
NRP 20030/P mm menggunakan Arduino
Rancang bangun perangkat
9 Susilo Negoro D.A. sistem Monitoring dan Tracking
Lettu Laut (E) KRI terintegrasi berbasis Internet
NRP 20033/P of Things (/IOT) dengan tampilan
WEB
Galih Suryo Wicaksono Rancang bangun pelacak
10 | Lettu Laut (E) Unmanned Aerial Vehicle (UAV)
NRP 20036/P pada pangkalan militer berbasis

Rancang bangun Prototype
sistem kontrol tekanan udara dan
monitoring kelembaban pada
Waveguide Radar Plessey AR
325 C dalam mendukung operasi
Radar TNI AU

Rancang bangun sistem

David Kristanto D. A.T.W. | Monitoring dan pemulihan suhu
12 | Lettu Lek kelembaban berbasis Arduino
NRP 541587 untuk laboraturium kalibrasi
Sathar 22 Depohar 20

Seprian Kurniawan
11 | Lettu Lek
NRP 541640

SKRIPSI MAHASISWA
PRODI S-1 TEKNIK ELEKTRO
ANGKATAN XXXIX T.A 2019

NO PENELITI JUDUL SKRIPSI

Permana Wahyu Nugraha Pranqangan sistem pengiriman
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NO PENELITI JUDUL SKRIPSI

Rancang bangun sistem
Receiver Enkripsi di KRI dengan

Hendri Perdana

Kriswantoro
3 menggunakan metode
Kapten Lek . Rt
NRP 541025 Steganografi dan komunikasi
Lora (Long Range)
Rancang bangun monitoring
kadar oksigen dalam darah
o . . pelaksanaan test kesehatan
VilskiAhclilige Butsne dalam Ruang Udara Bertekanan
4 | Kapten Lek N il
NRP 541025 endah dengan menggunakan

Pulse Oximetry yang dilengkapi
dengan Internet of Thing di
Lakespra Saryanto

Rancang bangun sistem
pemadam kebakaran otomatis
di STTAL berbasis Internet Of
Things (IOT) dengan
menggunakan Uvtron LM-35
dan MQ-7

Rancang bangun sistem
monitoring distribusi material
gudang Puspenerbal berbasis

Bayu Sigit Wijayanto
5 | Kapten Laut (E)
NRP 20019/P

Fibriansyah Fatahillah
6 | Kapten Laut (E)
NRP 20027/P

Android
Rancang bangun digital
7 Ade Tya Guritna Indicator Turbine Outled
Kapten Laut (E) Temperature, Fuel Quantity,
NRP 20040/P And Fuel Press pada Aircraft
BO 105
Rancang bangun sistem
Firmansyah Transmiter Enkripsi di KRI
8 | Kapten Laut (E) dengan menggunakan metode
NRP 20046/P Steganografi dan komunikasi

Lora (Long Range)
ancang bangun si




NO PENELITI JUDUL SKRIPSI
Rancang bangun sistem
Imam Safi'l identifikasi pelat nomor
10 | Lettu Lek kendaraan tamu VVIP dan VIP
NRP 541651 di wilayah Lanud Halim P. K.
berbasis Computer Vision
SKRIPSI MAHASISWA
PRODI S-1 TEKNIK MESIN
ANGKATAN XXXVIII T.A 2019
NO PENELITI JUDUL SKRIPSI
Wakijo Analisis.Perancangan Sistem
1| Kapten Laut (T) Iqstalasu Pc_)mpa Pgmbuangan
NRP 18692/P Limbah Cair KRI di Dermaga
Lantamal V Surabaya
: : Studi Perhitungan Tahanan Total
, ‘é‘gﬁeﬁdl_ha"itta(?f‘ S Pada Desain Stealth Fast Attack
NRP 19218/P Vehicle (SFAV) Menggunakan
Metode Numerik dan Software
i Uji Efektivitas Penyerapan
3 Egrfeﬁaf;liﬁ?no Limbah Minyak Pelumas Dan
NR?:’ 19222/P Bahan Bakar HSD Dengan Serat
Alami (Kulit Durian)
Analisa Perhitungan Numerik
Sudaryono Tahanan Kapal Yang Tervalidasi
4 | Kapten Laut (T) Uji Model Serta Design Propeller

NRP 19543/P

Pada Kapal Patrol Terbatas (Kal
28)

Munif Faisol

Analisa Pemilihan Pipa Air Laut
Pada Sistem Pendingin Main

| Kapal Patroli 43 M

Lepu - 86

T—




NO

PENELITI

JUDUL SKRIPSI

Syafrizal Irfan

Sistem Monitoring Kebakaran
Dan Pencurian Pada Gudang

NRP 20000/P

7 ﬁaRthﬂ"g'g?;tng) Dopusbektim Berbasis Push
Notification Dan Google Maps
; Rancang Bangun Sistem
8 {\(ﬂ:htaer:rf:gt?%lamuddm Kecerdasan Buatan Untuk
NR",‘, sl Identifikasi Titik Api Pada Sistem
Pemadam Kebakaran Mandiri
9 Amri Rahmatullah Sistem Otomasi Untuk
Kapten Laut (T) Penghematan Energi Listrik di
NRP 19563/P Ruangan Perkantoran STTAL
Rancang Bangun Sistem
Agus Apriliyanto Penanggulangan Kebakaran
10 | Kapten Laut (T) Mandiri Dengan Menggunakan
NRP 19564/P Hydrant Berbasis Objek Tracking
Identification
Analisa Gangguan Kedip
1 Ego t.ggtf;ust T) Tegangan (Voltage Sags) Saat
{IRP 16568/ Starting Bow Truster di Kri
Banjarmasin - 592
12 k‘;ﬁfﬁnéag.r Han Analisa Numerik Perancangan
e Sayap Hydrofoil Pada KRI Kelas
Lettu Laut (T) Sampai
NRP 19989/P P
Jarot Nindyo P,S.ST.Han | Analisa System Ventilasi Udara
13 | Lettu Laut (T) Di Ruang Kamar Mesin KRI

Kakap - 811 Pasca Repowering

SKRIPSI MAHASISWA
PRODI S-1 TEKNIK MESIN

raruh Bentuk

NO | PENELITI JUDUL SKRIPSI

Axe Bow rhadé




NO PENELITI JUDUL SKRIPSI
" Analisa Perhitungan Spesifikasi
5 ka Hillanarko Teknik Reflektor Parabola Pada
apten Laut (T) : e
Sistem Destilasi Air Laut
NRP 18701/P
menggunakan tenaga surya
Ardy Purnama Analisa Pengelasan bawah air pada
3 Raharja. A.Md Lambung kapal/KRI dengan
Kapten Laut (T) menggunakan elektroda Low
NRP 18828/P Hydrogen pada kondisi darurat
Widodo Analisa Desain Sistem Suplai Bahan
4 | Kapten Laut (T) Bakar KRI di Dermaga Semampir
NRP 19228/P Baru Mako Koarmada |l
Analisa Tahanan Bulbusbow
Dwi Putra Maulana Berdimpel (cekungan) pada KRI Kelas
5 | Kapten Laut (T) Strategic Sealift Vessel (SSV) dengan
NRP 19559/P menggunakan Software Solidwork
dan Nuumeca
6 ﬁ:;g‘#i:ﬁ?ﬁ;o Si Rancang bangun sistem hidrolik
NRP 19569/P simulator meriam 20 mm
Arif Ramadhan
7 Cahyana Rancang Bangun sistem lintel
Kapten Laut (T) simulator Meriam 20 mm
NRP 19575/P
. . Analisa Perbandingan Efisiensi
8 Ezleban Al Tasa Penggunaan Bahan Bakar Propulsion
apten Laut (T) ; ;
NRP 19584/P Electric Motor dan Propulsuon Diesel
Engine Pada KRI Tipe PKR 10514
UsmarAl Rancang Bangun Mekanisme
9 | Kapten Laut(T) Simulator Meriam 20 mm
NRP 19586/P
Dyan Perdana,
S.ST.Han. Analisa Teknis Penggunaan Prop!s:

'Kapten _Laut (T)




NO PENELITI JUDUL SKRIPSI
Kornia Adhi Analisa pengaruh Perlakuan Panas
12 Nugraha, S.ST.Han. | Terhadap Kemagnetan Baja HY-80
Kapten Laut (T) Sebagai Plat Lambung Kapal
NRP 20008/P Pemburu Ranjau

SKRIPSI MAHASISWA
PRODI S-1 TEKNIK MANAJEMEN INDUSTRI
ANGKATAN XXXVIIl T.A 2019

NO PENELITI JUDUL SKRIPSI

Analisa Strategi
Pengembangan Kapabilitas

Joko Ariyanto, S.H Postur TNI AL dalam
1 | Kapten Laut (P) Menghadapi Ancaman
NRP 18126/P Keamanan Laut Nasional
dengan Pendekatan Sistem
Dinamik

Pengembangan Strategi
Pemberdayaan Wilayah

Zul Supri Nazara Pertahanan Pulau Miangas
2 | Kapten Laut (P) dalam Mendukung Tugas
NRP 18132/P Pokok TNI AL dengan
Menggunakan SWOT dan
Borda.

Perancangan AFIS (Automatic
Flash Identification Signal)
pada KRI Menggunakan
Metode Ethnografi dan QFD
Penentuan Interval Waktu
Simon Fuad sonda Preventive Maintenance

K ) Komponen Kritis Diesel

Tedi Febriant A
3 | Kapten Laut (P)
NRP 18161/P




NO PENELITI JUDUL SKRIPSI |
. ; Rancang Bangun Human
Rendi Mario . h
6 | Kapten Laut (P) Detection System di KRI

NRP 19183/P

dengan Menggunakan Metode
QFD.

Mulyadi, S.E

Analisa Pengendalian

7 | Kapten Laut (S) Persediaan BBM di SPBT
NRP 19274/P Satbek Denma Koarmada |l
; Model Optimasi Penugasan
Hendn Pasukan Brigif - 1 Marinir
8 | Kapten Mar Dalam P Pul
NRP 19284/P alam Pengamanan Pulau
Terluar
Redesign Sistem |dentifikasi
Syahril Hidayat dan Pencatatan Skor Lesan
9 | Kapten Mar Menggunakan Metode
NRP 19298/P Ethnografi dan Pengolahan
Citra Berbasis Android.
Pemilihan Senjata Penangkis
Budi Arianto Serangan Udara untuk Kapal
10 | Kapten Laut (P) LST Kelas KRI Teluk Bintuni
NRP 19486/P dengn Metode Dematel dan
ANP.
Studi Analisa Pemilihan Mesin
Rio Rakhman Al Pendorong Pokok KRI dalam
11 Mukharom Melaksanakan Reengine,
Kapten Laut (T) dengan Metode Fuzzy MCDM ;
NRP 19574/P (Studi Kasus KRI Kelas
Parchim)
; Analisa Pengendalian Bekal
12 ok B Al Almakn Suku Cadang di Dopusbekbar

Kapten Laut (S)
NRP 19609/P

dengan Metode EOQ (
Economy Order Quantity)

L3

Dewa Made Dion Aribawa
Lettu Laut (KH)

NRP 20028/P

Identifikasi Bahaya
Pengendalian Resiko dan

o ‘;‘. WE 0_ 10an S UG

Kasus KRI Tt_e_ralpng - 648

ResearchlgiDevelopment

Keselamatan Kerja di P.T. PAL |



NO | PENELITI JUDUL SKRIPSI

5 Perancangan Pemilihan
Mico Prama Gudang Dopus dengan
15 | Lettu Laut (S) Menggunakan Metode Fuzzy
NRP 20055/P MCDM dan Layout (SLP) di

Wilayah Koarmada lll
Pemilihan Lokasi Mako

16 ’Egt't:?\;':fr Batalyon Infanteri - 8 Marinir
NRP 20098/P dengan Menggunakan Metode
ANP
Perancangan Reminder
Teguh Faisal Nugraha Maintenace Schedule sebagai
17 | Lettu Kal Pendukung Manajemen
NRP 540980 Pemeliharaan Pesawat di

Skatek 044 Makassar
Analisa Manpower Planning

18 Ig&mga?de Vidhistira Perwira Korp Pembekalan TNI
NRP 541560 AU dengan Metode Cross

Sectional

SKRIPSI MAHASISWA
PRODI S-1 TEKNIK MANAJEMEN INDUSTRI
ANGKATAN XXXIX T.A 2019

NQ SR RENELIT] JUDUL SKRIPSI
Adilifd SEES Redesign Automatic Flashlight

gung susy Identification Signal 1.0 (AFIS 1.0)
1 | Kapten Laut (P) ;

pada KRI dengan Metode Kansei
NRP 18125/P : .
Engineering dan Ethnography

Perancangan Sistem Informasi
Agung Budi Prasetyo Manajemen Pengendalian Suku

2 | Kapten Laut (T) Cadang dan Jadwal Pemeliharaan

VIESH FEHUOTONY M OR




NO

PENELITI

JUDUL SKRIPSI

Wishnu Krestiawan

Pemilihan Rudal Permukaan Ke
Permukaan pada KRI Kelas

= EaRFge? g%?gﬁép) Kerambit dengan Metode Dematel
dan Analytic Network Process
Hudha Dwi Saputro (l?ancang Bangun Alat Anti Kantuk
5 | Kapten Laut (P) engan Sensor Denyut Jantt_mg
NRP 19177/P menggunakan Metode Quality
Function Deployment (QFD)
Optimasi Penugasan Unsur Satuan
Kapal Patroli Dalam Operasi
Habiby Achmad Keamanan Laut di Wilayah
6 | Kapten Laut (P) Perairan Maluku Utara
NRP 19192/P menggunakan Metode Analytic
Network Process (ANP) dan Mode/
Set Covering
Analisa Beban Kerja dan
s Suratno Optimalisasi Jumlah Personel KRI
apten Laut (S) Bi .
NRP 19254/P imasuci dengan E’endekatan
Work Load Analysis (WLA)
Marthen Otti Tekege Rancang Bangun Sistem Informasi
8 | Kapten Laut (S) Monitoring Pendistribusian Bekal
NRP 19272/P Kaporlap TNI AL Berbasis WEB
Penentuan Lokasi dan Tipe
Fasilitas Pemeliharaan dan
Oktri Handoni Perbaikan Guna Mendukung
9 | Kapten Laut (T) Operasi TNI Angkatan Laut di Laut
NRP 19548/P Natuna Utara dengan Metode
Fuzzy MCDM (Study Kasus
Armada [)
Rancang Bangun Alat Pengisian
Bahan Bakar Minyak Kendaraan
Hendry Apriyanto Dinas Berbasis Electronic Card (E-

10

Kapten Laut (S)

Ranjen) dengan Metode Quality




NG 2 PENELITI JUDUL SKRIPSI
F i Strategi Pembangunan Postur
- Eammat Triadh, S-H 1 Marinir dalam Mendukung Tugas
apten Mar
NRP 19660/P Pokok TNI AL dengan Pendekatan
SWOT dan Borda
Analisa Beban Kerja Prajurit
Aris Widodo Batalyon Kendaraan Pendarat
13 | Kapten Mar Amfibi 2 Marinir Menggunakan
NRP19661/P Metode NASA TLX (Task Load
Index)
Analisa Dampak Pengembangan
| Nyoman Astawa Sektor Maritim Terhadap Daya
14 Yasa, S.ST. Han Dukung Pelabuhan Benoa dalam
Kapten Laut (P) Mendukung Operasional KRI
NRP 19914/P dengan Pendekatan Sistem
Dinamik
Rian Prasetian, S.ST. Strate_gi Pengemba_ngan. I_Z}inas
Han qublnaan Potensi Maritim
15 Kapten Laut (P) (Dispotmar) Lantamal VV Dalam
NRP 19944/P Rangka Mendukung Efektivitas
Pembinaan Potensi Maritim
. Perancangan Sistem Pengukuran
5 Egﬁa[ Ashiah, 8,5T. Kinerja Satrol Lantamal df;g(ggnd
Metode Balance Scoreca tudi
g;%e1ngl§gli}|:()P) Kasus Satrol Lantamal V
Surabaya)
- ggﬁnto Wik S5 ina:isis Bcla-ban (ﬁiﬁ Erajurit Kapal
ngkatan Laut awean
E""R‘:,ti“gg%ﬁép) dengan Metode NASA TLX
gt?rngr?us Yoy 5. Strategi Meningkatkan Efektifitas
18 K . Kemampuan Fasharkan Lantamal |
apten Laut (T) —
NRP 20002/P

el gan Sistem Informasi




NO PENELITI JUDUL SKRIPSI
; Rancang Bangun Alat Pendeteksi

gﬁ.g‘:iha:“n AR Kelelahan Mata Kantuk Pada

20 K ; Pengendara Mobil Dinas TNI AL

apten Laut (E) d ; .
NRP 20051/P engan Metode Quality Function
Deployment
; Perancangan Pelindung Kepala
]SC.?WS n:Rudiansyzh, 5. Untuk Kerja Penyelaman Bagi
. Han Qs :

21 Kapten Laut (S) Prajurit Dislambair Koarmada I

NRP 20058/P dengan Metode Quality Function
Deployment (QFD)

Bram Rahardian, S. Rancang Sistem Informasi

29 ST. Han Pergudangan Berbasis Web
Kapten Laut (S) Design (Studi Kasus pada KRI
NRP 20060/P Fatahillah -361)
Anindyo Baskoro, S. Rancang Bangun Aplikasi

23 ST. Han Permintaan untuk Terima (PUT)
Lettu Laut (S) Berbasis WEB Menggunakan
NRP 20065/P Metode Kansei Engineering
Bayu Sukma H, S. ST. | Analisa Perawatan PC79:C106da

24 Han Komponen Kritis APU Engine
Lettu Kal Pesawat Boeing 737-400/500
NRP 542376 Dengan Simulasi Monte Carlo

SKRIPSI MAHASISWA
PRODI S-1 HIDROGRAFI
ANGKATAN XXXIX T.A 2019
NO PENELITI JUDUL SKRIPSI

| (Imp

Studi Penggunaan Citra Satelit
SPOT 7 dan Landsat 8 Untuk
Mengidentifikasi Kedangkalan

Aplikasi Ci_tra Satelit Pleiades




NO PENELITI JUDUL SKRIPSI
Menggunakan Perangkat Lunak
Caris Paper Chart Composer 2.1
(Studi Kasus Pantai Tobololo
Pulau Ternate).
, Analisis Efektifitas Lajur Overlap
3 E:E?eﬁof:{ﬁ \(!\él)ratama dan !_ajur Silang S_ebagai antrol
NRP 19194/P Kualitas Data Batimetri Multibeam
Echosounder.
Interpretasi Objek Dasar Laut
Dainuri Syamsuddin Berdasarkan Nilai Hambur Balik
4 | Kapten Laut (P) Menggunakan Instrumen Side
NRP 19195/P Scan Sonar (Studi Kasus Pipa
Pertamina di Balongan).
o ; Studi Karakteristik Pasang Surut
Bagus. Triyac) Syantal Teluk Jakarta Berdasarka% Data
g |Kepten Latitif) Multi Stasiun Pasang Surut
NRP 19570/P :
Permanen Nasional.
: . Identifikasi Perubahan Kontur
6 Eedy WWikasGL TN Kedalaman Laut di Perairan
apten Laut (T) Seki
NRP 19994/P ekitar Anak_Gunung Krakatau
Pasca Erupsi Tahun 2018.
Dhedy Anggriawan M. Pemanfaatan Data Kolom Air
7 | Kapten Laut (E) Multibeam Echosounder Untuk
NRP 20023/P Mendeteksi Kebocoran Pipa Gas
: Studi Pengaruh Thorp Terhada
Agus Tri Untoro Lapisan S%adow Zone di Selat g
§ | Kapien Laut(E) Lifamatola Menggunakan Data
NRP 20024/P T 99
Pembuatan dan Pengelolaan
Hendrik Trio Mudho Peta Laut Indonesia Berbasiskan
9 | Kapten Laut (E) Sistem Datasentris HPD

NRP 20034/P

(Hydrographic Production

Database).

Marli Fredrik Lukas W

Researeh & Develepiant 4

—

Studi Perubahan Alur Pelayaran |
Teluk PaluPasc e (o
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NO PENELITI JUDUL TUGAS AKHIR
Rancang Bangun Sistem
Arif Wahyudianto Komunikasi Data antara
1 | Serka EKL Prototype Tank dengan Ground
NRP 108118 Station Menggunakan Protokol
Mavlink
Rancang Bangun Prototype
5 | LS Sistem Elektrik Firing Dévice
NRP 110196 Smoke Bom Powder
Terintegrasi Android
Rancang Bangun Penentuan
ko Sapuls Posisi Exercise Smart Mine
3 | Sertu Esa
NRP 112606 Men_ggupakan Global
Positioning System
. Rancang Bangun Pendeteksi
4 glgguNglr(c?ahyono Gelombang Akustik pada
NRP 114146 Exercise Smart Mine
Menggunakan Sensor Akustik
: Rancang Bangun Pengiriman
5 Muladiyone Data Exercise Smart Mine
Sertu Esa .
NRP 114170 dengan Ground Station
Menggunakan Lora
; Rancang Bangun Pengukuran
6 gg:?&mEakr:) Tekanan pada Exercise Smart
NRP 115002 Mine Menggunakan Sensor
Pressure
; i Rancang Bangun Mekanisme
7 Péﬂgrt:srlr;kmoad Zalnal Artin dan Sistem Gerak Pada
NRP 115014 Prototype Tank Menggunakan
Odometri
. Rancang Bangun Sistem Auto
Sertu Saa Tracking Prototype Tank

Researchi&ibevelopment :




TUGAS AKHIR MAHASISWA
PRODI D - 3 TEKNIK MESIN T.A 2019

NO PENELITI JUDUL TUGAS AKHIR
< Modifikasi Mekanisme Steering
1 ggﬁ?ﬂg Tank Amx 10 Pac 90 Dengan
NRP 102606 Menggunakan Silinder Hidrolik
Singgle Acting
2 Muhammad Humardani | Rancang bangun lengan robot 6
Serka Mes aksis pada Unmanned Ground
NRP 106570 Vehicle (UGV)
. Desain sistem control robot
Lugman Ari Unmanned Ground Vehicle
3 | Serka Mes
NRP 106579 (UGV) menggunakan
mikrokontroler
; Rancang bangun sistem control
4 gg?fan%:hrayltno dan pengamanan Underwater
Jatpack sebagai alat pendukung
NRP 112421 ; .
kopaska di medan operasi
; Rancang bangun sistem
Ardiansyah pendorong Underwater Jatpack
5 | Serka Mes
NRP 112508 dalam rangka mendukung tugas
Kopaska TNI AL
. : i Rancang bangun desain
6 Ricky Ramatvjaya Underwater Jatpack dalam
Serka Mes rangka mendukung tugas
NRP 11024 Kopaska TNI AL
Ferri Hadi Rancang bangun base tank pada
7 | Serka Mes robot Unmanned Ground Vehicle
NRP 114091 (UGV)
Saritoso Modifikasi Mekanisme Pemindah

SerkaMes . ... lo;

Gear Box Pada Tank Amx 10 Pac

ISLEIT] FIGTIONR Ud

elopment

Reseereh & Developmmemt




TUGAS AKHIR MAHASISWA

PRODI D - 3 HIDRO - OSEANOGRAFI T.A 2019

- | NRP 1

NO PENELITI JUDUL TUGAS AKHIR
Dajad Setyanto Purwarupa Perangkat Lunak serta
1 | Serka Pdk Alat Ukur Konduktivitas, Suhu dan
NRP 104981 Kedalaman Air Laut
Edo Pramuijito Data Satelit Jason dan Topex
2 | Serka Nav untuk Menentukan Pasang Surut
NRP 106515 Air Laut Studi Kasus Selat Sunda
Visualisasi Informasi Spasial dan
Riswan Abdul Karim Temporal Menggunakan Data
3 | Serka Saa Arus, Gelombang dan Angin Untuk
NRP 108038 Operasi Pendaratan Amfibi. Studi
Kasus Pantai Natuna
M. Dodon Kardono Purwarupa Sonar Pencitraan
4 | Serka Nav Bawah Laut Menggunakan Sensor
NRP 110128 Waterproof Ultrasonic
Canadi Prediksi Angin menggunakan
5 | Serka Nav metode ANN (Artificial Neural
NRP 112425 Network). Study Kasus Pulau
Bintan
SiiioRe Purwarupa Diferensial Global
& | sena Nav Positioning System (DGPS)
NRP 114051 dengan Metode Real Time
Kinematik
Sony Febrian Setianto | Pemodelan Pola Arus 2 Dimensi
7 | Serka Esa Stastis dan Dinamis Multilayer
NRP 114168 Kedalaman Di Laut Banda
Dian Triwidodo Pengolahan data Lidar diperairan
8 | Serka Keu laut dangkal. Study kasus Perairan |




NO - PENELITI JUDUL TUGAS AKHIR
Tasina Kustomisasi Simbol Peta Laut
10 | Sertu Bah Indonesia Pada Perangkat Lunak
NRP 115918 Caris PCC 2.15
Implementasi Generated Contour
Slamet Ari Wibowo Dengan Menggunakan Software
11 | Sertu Bah Bathy Database (BDB) Versi 4.2
NRP 115935 Dalam Pembuatan Peta Laut
Indonesia Nomor 376
TUGAS AKHIR MAHASISWA
PRODI D - 3 INFORMATIKA T.A 2019
'NO PENELITI JUDUL TUGAS AKHIR
Rancang Bangun Sistem Informasi
Febryan Galih Rahardi | Monitoring Suhu Dan Kelembaban
1 | Serka Saa Udara di Lembaga Pendidikan TNI
NRP 108039 Angkatan Laut Berbasis Android
Dan lot(/nternet Of Things)
2 ggf:;agg Rancang Bangun Sistem Invent_ori
NRP 108132 Kaporlap STTAL Berasis Android
; Rancang Bangun Helm Taktis Tim
3 gg?kzﬂpzidlayanto Matan Batalyon Komando Paskhas
Menggunakan Radio Telemetri
NRP 533905 : ;
Berbasis Online
Dwi Budi Martono Rancang Bangun Sistem Informasi
4 | Serka Saa Alumni STTAL Berbasis Web daan
NRP 110132 Aplikasi Android

Deni kristanto

Rancang Bangun Aplikasi

‘Pembelajaran Isyarat Simaphore




NO PENELITI JUDUL TUGAS AKHIR
Rancang Bangun Sistem Informasi
Galih Aristyawan Penggunaan Bbm Kendaraan
7 | Sertu Kom Dinas STTAL Dengan
NRP 115985 Memanfaatkan Tekonlogi Radio
Frequency Identification (RFID)
g Rancang Bangun Sistem Informasi
s Akademik Di STTAL dalam Konsep
8 | Sertu Saa
Smart Campus Menggunakan BOT
NRP 115999
Telegram
Antonius Abdi Setiawan | Rancang Bangun Applikasi Sistem
9 | Sertu Sha Monitoring Lyn Penjemputan
NRP 116011 Personil STTAL Berbasis Android
Muchammad Chafid Rancang Bangun Sistem Informasi
10 | Sertu Keu Produk Tugas Akhir dan Penelitian
NRP 116137 Mahasiswa STTAL Berbasis WEB.
. - Rancang Bangun Simulasi Cyber
1 ggﬁsggrl Telbang Attack pefense E?erjgan Indikator
NRP 116314 Berbasis WEB Di Lingkungan

STTAL
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